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Produktbeschreibung



VORWORT

Diese Produktbeschreibung umfalit zwei Bande:

Band 1:

Band 2:

Betriebsanleitung: Dieser Band beschreibt den normalen Betrieb
der 1-DIN, £-DIN und -DIN Industrieregler. Im Normalbetrieb
werden alle Anwendereinstellungen an der Bedienfront
vorgenommen.

Installationsanleitung: Dieser Band beschreibt die Installation,
Inbetriebnahme und Konfiguration derz-DIN, 1-DIN und X-DIN
Industrieregler. Er ist nur fur den Gebrauch von entsprechend
ausgebildetem, ausgestattetem und autorisiertem Personal
gedacht.
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PRODUKTBESCHREIBUNG

BAND 1
BETRIEBSANLEITUG

Wahrend des Betriebs darf der Regler nicht aus seinem
Gehause ausgebaut werden. Die ruckseitigen Anschluf3-
klemmen missen gegen Bertihrung gesichert sein, da dort
lebensgefahrlich hohe Spannungen auftreten.

Die Installation und Konfiguration muf3 von technisch

ausgebildetem und kompetentem Personal durchgefihrt
werden.
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1  NORMALBETRIEB

11 EINLEITUNG

Dieser Abschnitt behandelt den normalen Betrieb des Gerates, nachdem es wie in
Kapitel 2 beschrieben installiert und konfiguriert wurde. Die Anzeigen und Bedien-
elemente sind in Abb.: 1-1 dargestellt.

Auto/Manual
Taste
AB-Taste

u AUF-Tasts

Furkfions-
Taste

80086

Abb.: Anzeigen- und Bedienelemente der Bedienfront
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1.2  ANZEIGEN IM NORMALBETRIEB

Nachdem das Gerat nach dem Einschalten seinen Selbsttest durchgefuhrt hat,
erscheint die Grundanzeige. Wird die Funktions-Taste wahrend des Selbsttests
gedriuckt gehalten, wird die Versionsnummer der Hard- und Software des Reglers
angezeigt. Die dargestellte Grundanzeige ist abhangig von (a) der Konfiguration
des Gerates (Einzel- oder Mehrfachsollwertbetrieb) und (b) der programmierten
Sollwertstrategie.

1.2.1 Einzelsollwertbetrieb:

Im Einzelsollwertbetrieb kbnnen folgende Grundanzeigen erscheinen:

St it
Stretegie 1

St et
Stretegie 2

Secdhy et
Strotegis 3

GRUNDANZEIGE

Sclhy et
Strotegis 4

St et
Strotegie &

e Anzaicen arschainen nur wenm

Mt Hifte dicser Tosta wardlon dia poliwerrarmne richt declkiviart und

) ; iafe Rormpmanseigung Mokt ousge
Anzaigan in Rehaniciga abgarufan, ' bttt et Diar B it ear

SF = Solwear LRichi vt wardan,
P = Iswart
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1.2.2 Mehrfachsollwertbetrieb:

Im Mehrfachsollwertbetrieb konnen folgende Grundanzeigen erscheinen:

Stretegie 1 Acive SP = > => >
. . ; >
==\ . B O, B i o
Strotegie 2 @ Acive SP . . N
wll o Jf 5P SPol
=z ! .
' ' Rampe SP SP Rkmpen-
Secthy et < ] SP1 Wert SP2 Wert |
Strotegie 3 O e raosciiidy ~ o 1 - Wert i steigung Wort
Z sova sl SF S5PCSF~F
o~ : ; ~/
G m ! B Rampe SF SP Rampen-
Solbey et { SP1 Wert SP2 Wert |
Strotegie 4 _). = KN E_) Wert > stelgung Wert
N EHE EE S ~P
\ J
il ' SP2 Wert
Strotegis & Wert > KN > Wert > stelgung Wert
" 5 M crollice Pl P
! : J
Vin der unferan Anreige: \[Drase Anzaigen erscheinen nur
W3t Hife dicsar Tagte wearnden! nwiann Sollwartrarmpe richt de-
dlie Anzeigen in Reihenfolge ! SP E 5 P E. akdiviant und dis Raroensieigung
abgenfen o Aldier 5P Inaigiaer 5B irchf ausgaschaltat st Der Rampar
50 = Soiwen : 'soffwart bonn richt vergalt werdan.
2 = et

13 EINSTELLEN DES SOLLWERTS / SOLLWERT RAMPENSTEIGUNG

Sollwert oder Sollwertrampensteigung (wenn angewahlt) kbnnen mit Hilfe der
AUF-/AB-Tasten eingestellt werden. Die Rampensteigung kann in Bereich von 1 bis
9999 verstellt werden. Bei einer Einstellung hoher 9999 zeigt das obere Display
nicht mehr an und die Sollwertrampe wird abgeschaltet. Bei Anderung des Wertes
der Rampensteigung unter 9999 wird die Sollwertrampe wieder zugeschaltet.

1.4  ALARM STATUS ANZEIGEN

Ist einer oder sind mehrere der Regleralarme aktiviert, kann die Alarm Status
Anzeige sichtbar gemacht werden. Die Alarm Status Anzeige wird durch
wiederholtes Betatigen des Funktions-Taste angewahlt (siehe Abb.: 1-2).
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Regakrels Alarm Status Alarm 2 Status:

L - Ckflv, leer = inakiiv @6 2 = CKiiv, leer = incktiv
Alarmm 1 Stofus:
s 1 = ckiiv, leer = indkiiv

ANMERKUNG. Diese Anzelige
erscheint nur wenn ein oder

MEHRFALCH mehrare Alarme akiivier? sind,
EETATIGER

Abb.: 1-2 Alarm Status Anzeige

15 UBER- / UNTERBEREICHS ANZEIGEN

Wenn der Istwert einen Wert héher Uberbreich Unferbereich
als die MelRRbereichsobergrenze
(Uberbereich) oder niedriger als
die Mel3bereichsuntergrenze
(Unterbereich) annimmt, erscheint

l

im oberen Display eines der ,-':,'E/,':",-n 5,—':,'5"-"
neben- stehenden Bilder. " = =" > ety Gl fe,

1.6  ANZEIGE BEI SENSORBRUCH

Bei einer Unterbrechung im Sensorkreis erscheint im oberen Display P o H
folgende Anzeige: ’:

Die Reaktionen der Ausgange und Alarme hangen vom Typ des verwendeten
Sensors ab und sind im Anhang A beschrieben.

1.7 MANUELLE BETRIEBSART

Ist die Anwahl der manuellen Betriebsart ermdglicht, kann diese durch Betéatigen
der Auto/Manuell-Taste stol3frei eingeschaltet werden. Das SET-LED blinkt, solange
sich der Regler in manueller Betriebsart befindet. Der Stellgrad wird angezeigt und
kann mit den AUF- und AB-Tasten verstellt werden. Eine stol3freie Umschaltung auf
Automatikbetrieb wird durch erneutes Betatigen der Auto/Manuell-Taste erreicht.
Im Display erscheint der Istwert.
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1.8 VORABGLEICH

Mit dem Vorabgleich werden die PID - Parameter des Reglers automatisch auf
annahernd richtige Werte eingestellt. Damit wird eine Basis fur den automatischen
Selbstabgleich geschaffen, der den Regelprozel’d optimiert. Der Vorabgleich kann
wie folgt aktiviert (und auch wieder deaktiviert) werden:

Vorabgleich aktivieren:

ﬂ edler befindet sich im Normalbetriek:

LLILI |III FII| |II AT P —
>l » P BEEE
EEEE] o (EEEE
Obers Anzexge ainal | Obere Anzsige
plinkt hiinkt nichf mehr
TASTEM
BETATICGEN BIS:
Ungeﬁ:jhr dref Sekunden
mkf wiahrend
Vorabgleich
ki ist

Vorabgleich deaktivieren:
ﬂ edler befindet sich im Normalbetrieb:

= Hi%\fiii\!iiiliiil = ,‘:‘é, EEEE)
ﬁ .

Obere Anzefge ;m I Ober Anzeige
ol it biinkd nicht mehr

TASTEN
BETATICEN BiS:

Ungelahr drei Sekunden

=
ﬁ Eriischf

ANMERKUNG: Der automatische Vorabgleich kann nicht aktiviert werden,
wenn (a) die Sollwertrampenfunktion aktiv ist, (b) sich der Istwert innerhalb
5% des Sollwertes befindet oder (c) die Eingabe in falscher Reihenfolge
geschieht.
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Der automatische Vorabgleich wird nur einmal aktiviert. Die Funktion schaltet sich
selbsttatig aus, wenn sie durchgefuhrt ist.

19  AUTOMATISCHER SELBSTABGLEICH

Diese Funktion wird benutzt, um die Parameter wahrend des Regelbetriebs zu
optimieren. Der automatische Selbstabgleich wird wie folgt aktiviert:

Selbstabgleich aktivieren:
0 Hegler befindet sich im Normcdlbefrieb:

> [ -

EEEE] e EEEE)
Ooere Anzeige ., Obere Anzeige
Diinkt blinkt nicht mehr
TASTEN
BETATIZEN BIS:
Ungelahr drei Sekinden
Blinkd widhrend
Sefbstabgieich
ki st
Selbstabgleich deaktivieren:
@ regler befindet sich im Normalbetrieb:
LILILI 'III | LA | LI AT
= [aabule] =>
P b |
15' g8 :n n
) Dbere Anzeige sinmol Dbere Anzexge
Hliruct
TASTEN Hilird nicht mehr
BETATIZEN BIS:
Ungelahr drei Sekinden

@ AT

Eriischf
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1.10 HARDWARE DEFINITION CODE ANZEIGEN

Mindestens 30 Sekunden

nach Anlegen der Netzspannung: | A4#99nd

Ty

Alsgang 2
W=

Ausgang 3
Ty

Eingong
Tyt

A2 —":':-
ﬂ (LZ dEF A

ANMERICUMNG : RidCkieshr i oan Normoibainob
< erfolgh mit dar giaichen Bistanbatdtiqung, Noch

30 Sskunden ohne Bstenbetdtiqung kehrt cias

Gerdt automatisch in den Nommaibalrieh zumick

Abb.: 1-3 Hardware Definition Code Anzeige

GLEICHZEITIG
EETATIGEMNM

ANMERKUNG: Wird keine Taste betatigt, schaltet der Regler nach 30 sec.

automatisch in den Normalbetrieb zuriick.

Der Hardware Definition Code hat folgende Bedeutung:

Wert 0 1 2 3 4 5 7 8
Eingang Widerstands- | Thermo- | Linear | Linear DC
thermometer/ | element | DC (mA) V)
LinearDC (mV)
Ausgang Relais SSR DC DC DC DC Triac
1 Ausgang | (0 -10V) | (0 - 20mA) | (0-5V) | (4 - 20mA)
Ausgang| Nicht Relais SSR DC DC DC DC Triac
2 vor- Ausgang | (0 -10V) | (0 - 20mA) | (0-5V) | (4 - 20mA)
handen
Ausgang| Nicht Relais SSR DC DC DC DC Triac
3 vor- Ausgang | (0 - 10V) | (0 - 20mA) | (0-5V) | (4 - 20mA)
handen

0054-1
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2 PROGRAMMIERBETRIEB

2.1 PROGRAMMIERBETRIEB EINSCHALTEN
Siehe Abb.: 2-1.

Regler im Normalbetriso
Normmale Anzelge

0 ool
. )

I~
P 1)
il (-

| 1L
GLEICHZEMG
code Wer!

© =
1)

{
oAy Digitalfter Zeit-
kKonstante Wert

o [ F=) EEE
(L}

BETATICGEN
Zeigt cias obere Dispfay

nicht den guftigen Wert

des Veriegelingscodes,

wehrt der kegler automatisch

2ur Normalbetriebsanzeige zurlick.

Abb.: 2-1 Programmierbetrieb einschalten
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ANMERKUNG: Zeigt das obere Display beim Ein-

schalten des Programmierbetriebes nebenste-

hendes Bild (d. h. nur alle Dezimalpunkte sind

sichtbar), so sind einer oder mehrere wichtige

Konfigurationsparameter -typisch sind Eingangsbereich oder Ausgangstyp/Aus-
gangsart- in Wert oder Konfiguration verstellt worden. Alle Parameter werden
daraufhin auf Werkseinstellung gesetzt. Die Anzeige wird geldscht, indem ein
Programmierparameter verstellt wird (siehe unten).

2.2 PROGRAMMIERPARAMETER

Parameter, welche im Programmierbetrieb ausgelesen oder verstellt werden
kbnnen, sind in Tabelle 2-1 zusammengefaldt. Der Anwender kann mit Hilfe der
Funktionstaste die Parameter in Reihenfolge abrufen. Jeder Parameter wird im
unteren Display angezeigt, der dazu gehdrende Wert im oberen Display.
Einstellbare Werte kdnnen mit den AUF- und AB-Tasten verstellt werden. Eine
genaue Beschreibung jeden Parameters finden Sie in den nachfolgenden
Unterkapiteln.

2.2.1 Eingangsfilter Zeitkonstante

Der Reglereingang ist mit einem Digitalfilter versehen, der dem Istwert anhaftende
Storimpulse ausfiltert. Nur der gefilterte Istwert wird fur alle Istwert-abhangigen
Funktionen verarbeitet (Regelung, Alarme, etc.).

ACHTUNG: Wenn dieser Parameter auf einen zu hohen Wert gesetzt wird,
kann die Regelungsqualitat erheblich leiden. Der gewahlte Wert sollte alle
Storimpulse ausfiltern kdnnen, jedoch nicht héher als unbedingt notig
gesetzt werden.

2.2.2 Istwert Offset

Mit Hilfe dieses Parameters kann der Wert des aktuellen Istwertes (wie an den
Eingangsklemmen des Reglers gemessen) in folgender Form modifiziert werden:

Angezeigter Istwert = Aktueller Istwert + Istwert Offset

An Reglern mit Lineareingang ist der angezeigte Istwert durch das
Bereichsminimum (siehe Kapitel 2.2.30) und -maximum (siehe Kapitel 2.2.31)
begrenzt. Der Istwert Offset wird bei allen Istwert-abhangigen Funktionen benutzt
(Regelung, Anzeige, Alarme, etc.).

ANMERKUNG: Dieser Parameter sollte mit groRer Sorgfalt gesetzt
werden. Jede Veranderung kommt einer Neukalibrierung des
Instrumentes gleich. Dies kann im Extremfall dazu fihren, dalR der
angezeigte Parameterwert in keiner verniinftigen Relation zum
aktuellen Istwert steht. Eingestellte Offsetwerte werden an der
Bedienfront nicht angezeigt und kdnnen daher im Normalbetrieb
nicht vom Anwender erkannt werden.

0054-2 2-2
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Nur Ausgang 1
Nur Ausgang 2 °

Nur Ausgang 3 °

Eingangsbereichs

Sollwertmaximalbegrenzung

Sollwert bis Bereichsobergrenze

Bereichsobergrenze

Sollwertminimalbegrenzung

Sollwert bis Bereichsuntergrenze

Bereichsuntergrenze

Analogausgang Maximal

-1999 bis 9999

Bereichsobergrenze

Parameter Anzeige Einstellbereich Grundeinstellung

Digitalfilter Zeitkonstante AUS, 0.5 bis 100.0 sec. In 2.0 sec

Schritten von 0.5 sec.
Istwert Offset tEingangsbereich Regler 0
Stellgrad Y% Ausgang 1 0 bis 100% Nur Anzeige
Stellgrad Y% Ausgang 2 ° 0 bis 100% Nur Anzeige
Proportionalband xp% 0.0 (EIN/AUS Regelung) bis 10.0%
Ausgang 1 999.9% des Eingansbereichs
Proportionalband xp% 0.0 (EIN/AUS Regelung) bis 10.0%
Ausgang 2 *° 999.9% des Eingansbereichs
Integralzeitkonstante * @ 1sec bis 99min 59sec und AUS | 5min 00sec
Differntialzeitkonstante * m 00s bis 99min 59sec 1min 15sec
Uberlappung/Totband m! -20% bis +20% (von 0%
Ausgang 1 zu Ausgang 2 *° Proportionalband 1 zu

Proportionalband 2)
Manueller Reset (Bias) * m 0% bis 100% (nur Ausgang 1) 25%

-100% bis +100% (Ausgang 1

& Ausgang 2)
Hysterese 2 0.1% bis 10.0% des 0.5%

E

Analogausgang Minimal

-1999 bis 9999

Bereichsuntergrenze

StellgroRenbegrenzung !

L,
T

0% bis 100% der StellgroRe

100%

Proportionalzeit Ausgang 1 0.5,1,2,4,8,16, 32, 64, 128, 32 sec
256 oder 512 sec
Proportionalzeit Ausgang 2 05,1,2,4,8,16, 32, 64, 128, 32 sec

256 oderr 512 sec

ProzeRalarm 1 Ubersollwert 3

) ™
D
-

Unabh. einstellbarer Grenzwert

Bereichsobergrenze

ProzeRalarm 1 Untersollwert 3

)
D

Unabh. einstellbarer Grenzwert

Bereichsuntergrenze

Band Alarm 1 3

Grenzwert eines Gutbereichs

5 Anzeigeeinheiten

Abweichungsalarm 1°

Sollwert Abweichungsgrenzwert

5 Anzeigeeinheiten

ProzeRalarm 2 Ubersollwert 2

U JIC
I |

Unabh. einstellbarer Grenzwert

Bereichsobergrenze

ProzeRalarm 2 Untersollwert 3

|
0
ny

Unabh. einstellbarer Grenzwert

Bereichsuntergrenze

Band Alarm 2 3

)
g
y

Grenzwert eines Gutbereichs

5 Anzeigeeinheiten

Abweichungsalarm 2 2

-
D
ny

Sollwert Abweichungsgrenzwert

5 Anzeigeeinheiten
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Tabelle 2-1 Programmierparameter (Forts.)

Parameter

Anzeige Einstellbereich

Regelkreisalarm ermoglicht

Grundeinstellung

0 = AUS oder 1 = EIN

0

Regelkreis Alarmzeit °

| 1sec bis 99min 59sec

99min 59sec

| 0,1, 2 oder3

Dezimalstelle * 1
Skalierung Endwert * M| -1999 bis 9999 1000
Skalierung Anfangswert * M| -1999 bis 9999 0000
Vorabgleich ﬁm| 0 = AUS oder 1 = EIN 0
Manueller PaEl‘l 0 = AUS oder 1 = EIN 0
Betrieb

Sollwert Rampenbetrieb rPEn 0 =AUS oder 1 = EIN 0
Sollwertstrategie ﬂ 1,2,3,40der5 1
Serielle Schnittstelle ® m 0 = AUS oderr 1 = EIN 1=EN
Verriegelungscode Wl ; bis 9999 10

Anzeigen im
Normalbetrieb (sichtbar

im Programmierbetrieb):

Istwert

Nur Anzeige

Sollwert *°

- Sollwertobergrenze bis
Sollwertuntergrenze

Sollwertuntergrenze

Sollwert Rampe ’

M Nur Anzeige

Rampensteigung °

| 1 bis 9999 und AUS

AUS (leer)

Alarm Status

HLSE

1.3)

Nur Anzeige (siehe Kapitel

1. Diese Parameter sind nicht zuganglich, wenn

ANMERKUNGEN ZU TABELLE 2-1

Proportionalband = 0 gesetzt wurde.

2.
3.
Alarm sichtbar.
4.
5.
6.
7.
8.
eingerichtet ist.
9.

eingeschaltet ist.
10. Im Mehrfachsollwertbetrieb erscheint SP1 oder SP2.

0054-2

Ermoglichen eine Hystereseeinstellung im EIN/AUS-Betrieb.
Diese Paramater sind optional. Nur eine Anzeige ist fur jeden

Nur zuganglich, wenn DC Linear Ausgang eingerichtet ist.

Nur zuganglich, wenn Ausgang 2 eingerichtet ist.

Nur zuganglich, wenn proportionalband = 0

Nur zuganglich, wenn Ramprnsteigung nicht ausgeschaltet ist.
Nur zuganglich, wenn wenn Option serielle Schnittstelle RS485

Erscheint nur im Normalbetrieb, wenn Rampensollwert
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2.2.3 Stellgrad Ausgang 1

Dieser Parameter ist der augenblickliche Stellgrad des Ausgangs 1 und wird nur
angezeigt. Er ist nicht einstellbar.

2.2.4 Stellgrad Ausgang 2

Dieser Parameter ist der augenblickliche Stellgrad des Ausgangs 2, wenn dieser
eingebaut und aktiviert ist und wird nur angezeigt. Er ist nicht einstellbar. Diese
Anzeige steht nicht zur Verfigung, wenn Ausgang 2 nicht vorhanden ist.

2.2.5 Proportionalband 1

Dieser Parameter ist der Bereich, innerhalb dessen ein proportionaler Zusammen-
hang zwischen Regelabweichung und StellgréoRenadnderung Ausgang lbesteht.
Die Funktion des Proportionalbandes wird in Abbildung 2-2 illustriert.

2.2.6 Proportionalband 2

Dieser Parameter ist der Bereich innerhalb dessen ein proportionaler Zusammen-
hang zwischen Regelabweichung und StellgroRenanderung Ausgang 2besteht.
Er steht nur zur VerfUigung, wenn Ausgang 2 vorhanden ist. In Abbildung 2-2 ist
Proportionalband 2 in einer PID-Regelung mit einem Wert ungleich 0 dargestellt
(Fall 1& 2) und in einer EIN/AUS-Regelung mit einem Wert = 0 (Fall 3).

2.2.7 Integralzeitkonstante

Dieser Parameter ist nicht zuganglich, wenn Proportionalband 1 (siehe Kapitel
2.2.5) auf 0 gesetzt ist (EIN/AUS Regelung).

2.2.8 Differentialzeitkonstante

Dieser Parameter ist nicht zuganglich, wenn Proportionalband 1 (siehe Kapitel
2.2.5) auf 0 gesetzt ist (EIN/AUS Regelung).

2.2.9  Uberlappung/Totband

Mit diesem Parameter wird definiert, GUber welchen Bereich des
Proportionalbandes (Proportionalband 1 + Proportionalband 2) beide Ausgange
aktiv sind (oder, im Falle eines Totbandes, beide Ausgange inaktiv sind). Die
Wirkung ersehen Sie aus der Abbildung 2-2. Dieser Parameter ist nicht zuganglich,
wenn Proportionalband 1 = 0 gesetzt wurde oder Ausgang 2 nicht vorhanden ist.
Ist Ausgang 2 auf EIN/AUS-Regelung gesetzt (Fall 3 in Abb.: 2-2), wird dieser
Parameter das Differentialband des Ausgangs 2 so verschieben, dal’ entweder
eine Uberlappung (positiver Wert) oder ein Totband (negativer Wert) erzeugt wird.
Ist Uberlappung/Totband = 0 erreicht Ausgang 1 dann 0%, wenn Differentialband
2 ausschaltet.
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o M
Fall 1| Band |
<€ >
Proporional
| Ausgang 1 < Band 2 | Ausgang 2
\g —‘ ——
& P
s P
o)
&
Ausgong 2 Alsgang 1
< Uberloppung) Istwert >
N (ocsitiver Wert)
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% Alsgang 2 Alsgong 1
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% Ausgong 2 T AZ Alusgong 1
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<Pr:5iﬁve Werfe | Negative Wer>
UberlappungT ctband

Abb.: 2-2 Proportional Band und Totband/Uberlappung
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2.2.10 Manueller Reset (Bias)

Dieser Parameter wird als Prozentsatz des Stellgrades ausgedriickt. Dieser
Parameter ist nicht zuganglich, wenn Proportionalband 1 = 0 gesetzt wurde.

2.2.11 Schalthysterese

Diese Parameter ermoglichen eine Hystereseeinstellung im EIN/AUS-Betrieb, d. h.
wenn Proportionalband 1 oder Proportionalband 2 oder beide = 0 gesetzt sind.

2.2.12 Soliwert-Maximalbegrenzung

Dieser Parameter ermoglicht eine Begrenzung des maximalen Sollwert-Einstell-
bereiches, um den ProzeR vor versehentlicher Ubertemperatur zu schiitzen.

2.2.13 Soliwert-Minimalbegrenzung

Dieser Parameter ermoglicht eine Begrenzung des minimalen Sollwert-Einstell-
bereiches, um den Prozel vor versehentlicher Untertemperatur zu schitzen.

2.2.14 Analogausgang max. Begrenzung

An Reglern mit analoger Schnittstelle (Schreiberausgang) definiert dieser Para-
meter, bei welchem Wert des Ist- oder Sollwertes das maximale Ausgangssignal
des Analogausganges anliegt. Die Dezimalstelle des Analogausganges ist immer
die gleiche wie fir den Istwert-Eingangsbereich. Dieser Parameter ist nicht
zuganglich, wenn Analogausgang nicht im Lieferumfang enthalten ist.

ANMERKUNG

Die beiden Parameter roPH und roPL kbnnen ubereinander verstellt werden
(roPH ist oberer Einstellwert) und ermoglichen damit eine Umkehr des
Ausgangssignals.

2.2.15 Analogausgang min. Begrenzung

An Reglern mit analoger Schnittstelle (Schreiberausgang) definiert dieser Para-
meter, bei welchem Wert des Ist- oder Sollwertes das minimale Ausgangssignal
des Analogausganges anliegt. Die Dezimalstelle des Analogausganges ist immer
die gleiche wie fir den Istwert-Eingangsbereich. Dieser Parameter ist nicht
zuganglich, wenn Analogausgang nicht im Lieferumfang enthalten ist.

ANMERKUNG

Die beiden Parameter roPH und roPL kbnnen Ubereinander verstellt werden
(roPH ist oberer Einstellwert) und ermoglichen damit eine Umkehr des
Ausgangssignals.
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2.2.16 StellgroRenbegrenzung Ausgang 1

Diese Einstellung erméglicht eine StellgroRenbegrenzung des Ausgangs 1 im
Bereich 0 bis 100% um den Regelprozel’ schitzen. Sind keine SchutzmalRnahmen
erforderlich, kann der Parameter auf 100% gesetzt werden. Dieser Parameter ist
nicht zuganglich, wenn Proportionalband 1 = 0 gesetzt wurde.

2.2.17 Proportionalzeit Ausgang 1

Die Proportionalzeit ist abhangig vom Regelprozeld und der Ausgangsart. Sie sollte
bei Relaisausgangen so hoch wie dem Regelprozel entsprechend mdaglich sein,
um die Lebensdauer des Relais zu maximieren. Halbleiterrelaisausgange kbnnen
eine kirzere Proportionalzeit annehmen, um eine Regelung von Prozessen mit
schnell wechselnden Bedingungen zu ermdglichen. Dieser Parameter ist nicht
zuganglich, wenn Proportionalband 1 = 0 gesetzt wurde oder Ausgang 1 ein
Linearausgang ist.

2.2.18 Proportionalzeit Ausgang 2

Die Proportionalzeit ist abhangig vom Regelprozeld und der Ausgangsart. Sie sollte
bei Relaisausgangen so hoch wie dem Regelprozel3 entsprechend moglich sein,
um die Lebensdauer des Relais zu maximieren. Halbleiterrelaisausgange kbnnen
eine kirzere Proportionalzeit annehmen, um eine Regelung von Prozessen mit
schnell wechselnden Bedingungen zu ermdglichen. Dieser Parameter ist nicht
zuganglich, wenn Proportionalband 2= 0 gesetzt wurde oder Ausgang 2 ein
Linearausgang ist.

2.2.19 Prozel - Alarm 1 Ubersollwert

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn Alarm 1 als unabhangiger Ubersoll-
wertalarm definiert wurde. Er bestimmt, bei welchem Wert des Istwertes der Alarm
aktiv wird. Die Funktion des ProzeRalarms Ubersollwert ist in Abb.: 2-3 dargestellt.

2.2.20 ProzelR - Alarm 1 Untersollwert

Dieser Parameter ist nur zugéanglich, wenn Alarm 1 als unabhangiger Untersoll-
wertalarm definiert wurde. Er bestimmt, bei welchem Wert des Istwertes der Alarm
aktiv wird. Die Funktion des Prozel3alarms Untersollwert ist in Abb.: 2-3 dargestellt.

2.2.21 Band Alarm 1

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn Alarm 1 als Bandalarm definiert wurde.
Ein symmetrischer Gutbereich um den Reglersollwert wird eingestellt. Bewegt sich
der Istwert auBerhalb dieses Bandes, wird der Alarm aktiv. Die Funktion des
Bandalarms ist in Abb.: 2-3 dargestellt
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2.2.22 Abweichungsalarm 1

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn Alarm 1 als Abweichungsalarm definiert
wurde. Der eingestellte Wert entspricht dem Abstand vom Sollwert zum Grenzwert.
Angezeigte Werte mit negativem Vorzeichen sind unterhalb Sollwert. Bewegt sich
der Istwert auRerhalb dieses eingestellten Wertes, wird der Alarm aktiv. Die
Funktion des Abweichungsalarms ist in Abb.: 2-3 dargestellt.

2.2.23 Prozel - Alarm 2 Ubersollwert

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn Alarm 2 als unabhangiger Ubersollwert-
alarm definiert wurde. Er bestimmt, bei welchem Wert des Istwertes der Alarm aktiv
wird. Die Funktion des Prozel3alarms Ubersollwert ist in Abb.: 2-3 dargestellit.

2.2.24 ProzelR - Alarm 2 Untersollwert

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn Alarm 2 als unabhangiger Untersollwert-
alarm definiert wurde. Er bestimmt, bei welchem Wert des Istwertes der Alarm aktiv
wird und. Die Funktion des Prozel3alarms Untersollwert ist in Abb.: 2-3 dargestellt.

2.2.25 Band Alarm 2

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn Alarm 2 als Bandalarm definiert wurde.
Ein symmetrischer Gutbereich um den Reglersollwert wird eingestellt. Bewegt sich
der Istwert auRerhalb dieses Bandes, wird der Alarm aktiv. Die Funktion des Band-
alarms ist in Abb.: 2-3 dargestelit.

2.2.26 Abweichungsalarm 2

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn Alarm 2 als Abweichungsalarm definiert
wurde. Der eingestellte Wert entspricht dem Abstand vom Sollwert zum Grenzwert.
Angezeigte Werte mit negativem Vorzeichen sind unterhalb Sollwert. Bewegt sich
der Istwert auRerhalb dieses eingestellten Wertes, wird der Alarm aktiv. Die
Funktion des Abweichungsalarms ist in Abb.: 2-3 dargestellt.

2.2.27 Regelkreisalarm ermdoglicht

Mit diesem Parameter kann der Regelkreisalarm vom Anwender ermdglicht oder
gesperrt werden. Der Regelkreisalarm ist ein spezieller Alarm, der Fehler im Regel-
kreis entdeckt, indem er standig das Verhalten des Istwertes auf Signalverander-
ungen der Ausgange uberpruft.

Der Regelkreisalarm tberprift alle Regelausgange, ob diese mit maximaler oder
minimaler Stellgrél3e (Sattigung) arbeiten. Befindet sich ein Regelausgang in
dieser Bedingung, wird ein Zeitschalter gestartet. Hat der Ausgang nach Ablauf
der eingestellten Zeit T den Istwert nicht um den eingestellten Wert V korrigiert, wird
der Regelkreisalarm aktiv. Die Regelausgange und der Istwert werden weiterhin
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uberprift. Andert der Istwert seinen Wert in die korrekte Richtung oder verlaRt der
Regelausgang den Zustand der Sattigung, wird der Regelkreisalarm deaktiviert.

Bei PID-Regelung wird die Reglekreisalarmzeit T auf den doppelten Wert der
Integralzeitkonstante gesetzt. Bei EIN/AUS-Regelung wird der vom Anwender
gesetzte Wert der Regelkreisalarmzeit benutzt.

Der Wert V hangt vom Eingangstyp ab:

Eingang in °C 2°Coder2,0°C
Eingang in °F 3°F oder 3,0°F
Lineareingang 10 der kleinsten Anzeigeeinheiten

Bei Reglern mit nur einem Ausgang ist die Sattigung bei entweder 0% oder
maximalem Stellgrad erreicht, bei Reglern mit zwei Ausgangen bei -100% oder
maximalem Stellgrad.

ANMERKUNG

1. Korrektes Verhalten des Regelkreisalarms hangt von einer sinn-
vollen, akkuraten PID-Regelung ab

2. Der Regelkreisalarm ist im manuellen Betrieb und wahrend des
automatischen Vorabgleichs gesperrt. Beim Einschalten des auto-
matischen Betriebs oder nach Beendigung des Vorabgleichs wird
der Regelkreisalarm automatisch zugeschaltet.

2.2.28 Regelkreis-Alarmzeit

Ist EIN/AUS-Regelung gewahlt (Proportionalband 1 = 0) und Regelkreisalarm
ermoglicht, bestimmt dieser Parameter, nach welcher Zeit der Regelkreisalarm
aktiv wird, wenn der Ausgang in Sattigungsverhalten geht. Er kann von 1 sec bis
99 min 59 sec gesetzt werden. Dieser Parameter ist nicht zuganglich, wenn
EIN/AUS-Regelung nicht gewéahlt oder Regelkreisalarm gesperrt wurde. Die
Grundeinstellung ist 99 min 59 sec.

2.2.29 Dezimalpunkt

Bei Lineareingang kann die Skalierung des
Istwertes, Sollwertes, der Alarmpegel und

des Analogausgangs durch den Anwender 0 XXXX
erfolgen. Der Parameter rPnt ermoglicht die

Wert Dezimalpunktposition

Einstellung der Dezimalstelle. Wahlbar ist L XXX
0,1,2 oder 3. Werksseitig wurde auf 1 2 XX. XX
eingestellt. Sehen Sie dazu die neben- 3 XX

stehende Tabelle.
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2.2.30 Skalierung Endwert

DieserParameterermdglichtdieEinstellung desEndwertesdes physikalischen
MelR bereiches. Die De zimalstelle kannwie vorherbe schrie benge setztwerden.
Der ParameterkanneinenWertkleiner, je doch nichtgleich dem Skalierung

Anfangswertein neh men. In die sem Fall wird die Wirkungs wei se des Aus gangs
umgekehrt (siehe Kapitel 2.2.29).

2.2.31 Skalierung Anfangswert

Dieser Parameter ermoglicht die Einstellung des Anfangswertes des physikalischen
MelRbereiches. Die Dezimalstelle kann wie vorher beschrieben gesetzt werden.
Der Parameter kann einen Wert grélier, jedoch nicht gleich dem Skalierung

Anfangswert einnehmen. In diesem Fall wird die Wirkungsweise des Ausgangs
umgekehrt (siehe Kapitel 2.2.29).

2.2.32 Vorabgleich

Dieser Parameter bestimmt, ob der automatische Vorabgleich beim Einschalten
der Netzspannung aktiviert wird oder deaktiviert bleibt.

2.2.33 Auto/Manuell Umschaltung

Mit diesem Parameter wird die Umschaltung von automatischer auf manuelle
Betriebsart freigegeben.

2234  Rampe

Mit diesem Parameter wird der Sollwert-Rampenbetrieb freigegeben.

2.2.35 Sollwertstrategie

Mit diesem Parameter wird die Sollwert Strategie im Normalbetrieb gewahlt - siehe
Kapitel 1.2.1 (Einzelsollwertbetrieb) und Kapitel 1.2.2 (Mehrfachsollwertbetrieb)

2.2.36 Serielle Schnittstelle RS485
Mit diesem Parameter kann die serielle Schnittstelle RS485 aktiviert werden, falls

diese Option vorhanden ist. Bei aktivierter Schnittstelle kbnnen Parameter tber
diese geandert, bei deaktivierter Schnittstelle nur ausgelesen werden.

2.2.37 Verriegelungszahl

Mit diesem Parameter wird die vierstellige Verriegelungszahl eingestellt, die zum
Aufrufen des Programmierbetriebs eingegeben werden mul3.
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2.3  ANZEIGEN IM NORMALBETRIEB

Nachdem ein kompletter Zyklus der Anzeigen im Programmierbetrieb dargestellt
wurde, kann der Anwender durch die Anzeigen im Normalbetrieb blattern (siehe
Kapitel 1) und noétigenfalls Anderungen vornehmen. Danach kann der Program-
mierbetrieb wieder wie in Tabelle 2-1 gezeigt gestartet werden.

2.4 MANUELLE PARAMETERABSTIMMUNG

2.4.1 Abstimmen eines Zweipunktreglers

Vor Beginn der Parameterabstimmung ist der Regler mit Mel3bereich, Stellgrolie,
etc. an die Anlage und den Prozel3 anzupassen.

Mit der im folgenden beschriebenen Methode kdnnen die Werte flr
Proportionalband (Pb1l), Differentialzeitkonstante (rate) und Integralzeitkonstante
(rSET) gefunden werden.

ACHTUNG: Die hier beschriebene Methode kann nur angewandt werden,
wenn das Verfahren eine kurzzeitigelnstabilitaterlaubt. Von dieser Basis
kann eine schrittweise Annaherung derParameterandenendgultigen
Regelprozess erfolgen.

1. Stellen Sie den Soll wert (SP) auf den normalenBetriebswert (oder
niedriger, falls ein Uberschie Ren des Wer tes fiir den Pro zeR schad lich sein
konnte).

2.Stellen Sie dasPro portio nal band (Pb) auf 0%, so das EIN/AUS
Regelverhaltenentsteht.

3.SchaltenSiedenProzel3 ein. Unterden ge ge be nenBe din gun gen wird
deristwertumden Sollwertschwin gen. Folgen de Parametersollten nun
notiertwerden:

a. Die Differenz (P) von der Spitze des ersten Uberschwingens bis zur Spitze
des ersten Unterschwingens.

b. Die Zykluszeit (T) dieser Schwingung in Minuten.

4. Die Regelparameter kdnnen nun nach folgenden Formeln errechnet

werden:
N = P x 100
MelRbereich
— T Minuten
= T Minut
6

AN MER KUNG: Setzen Sie das Ge rat nach Pro gram mie rung wie derinden
Normalbetrieb zurick, um unsachgemalies Verstellen der Parameterzu
verhindern
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Istwert

Zeit
Abb.: 2-4  Abstimmen eines Zweipunktreglers

2.4.2 Abstimmen eines Dreipunktreglers

Vor Beginn der Parameterabstimmung ist der Regler mit MeRRbereich, Stellgroiie,
etc. an die Anlage und den Prozel3 anzupassen. Mit der im folgenden
beschriebenen Methode kdnnen die Werte fir Proportionalband (Pb1l),
Differentialzeitkonstante (rATE) und Integralzeitkonstante (rSET) gefunden werden.

ACHTUNG: Die hier beschriebene Methode kann nur angewandt werden,
wenn das Verfahren eine kurzzeitige Instabilitat erlaubt. Von dieser Basis
kann eine schrittweise Annaherung derParameterandenendgultigen
Regelprozess erfolgen.

1. VerfahrenSie beidererstenParametereinstellungwie zu vorfirden
Zweipunktregler beschrieben, indem Sie nur einenAusgang be nutzen.

2. Stellen SiePb2 auf den gleichen Wert wie Pbl und beobachten Sie den
Pro zel3. Fangt der Istwert an zu schwin gen, wenn das Pro portio nal band des
Ausgangs 2 erreicht wird, muf3 der Wert fir Pb2 er hdht wer den. Ist eine zu
starke DampfungimBereichdesProportionalbandes2zubeobachten,
mul’ der Wert flr Pb2 niedriger gewahlt werden.

3. Ist ein Sprung im Re gelverhalten beim Ubergangvon einemAusgangin
den anderen feststellbar, nachdem die WertederProportionalbander,der
Integralzeitkonstante und der Differentialzeitkonstanteeingestellt wurden,
stellen Sie den Parameter OL auf einen positiven Wertum eine Uberlap -
pung zu erzielen. Ver an dern Sie den Wert fir OL, bis ein zufriedenstellendes
Regelverhaltenerreicht wird.

2.5  AUTOMATISCHER VOR- UND SELBSTABGLEICH

Nachdem der Regler manuell abgestimmt wurde, kann automatischer Vor-
und/oder Selbstabgleich im Normalbetrieb zugeschaltet werden. Somit wird der
Regelprozel3 weiterhin optimiert (siehe Kapitel 1.8 und 1.9).

0054-2 214



PM-0054-KHN

2.6 VERLASSEN DES PROGRAMMIERBETRIEBS

Um den Programmierbetrieb zu verlassen, wahlen Sie die Normalbetriebsanzeige
(Ublicherweise Istwertanzeige) und driicken Sie die “AUF”’- und “Funktions”- Taste
gleichzeitig. Der Regler kehrt in den Normalbetrieb zurtick.

AN MER KUNG: Wird im Programmierbetrieb fir mehr als zwei Minuten keine

Taste betatigt, so kehrt der Regler automatisch in den Normalbetrieb
zurick.
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3  DIGITALE SCHNITTSTELLE RS485

Dier Geréate kbnnen optional mit serieller Schnittstelle RS 485 geliefert werden. Die
Ubertragung erfolgt iber eine Zweidraht Differenzsignal-Sende/Empfangs-
verbindung. Bis zu 32 Regler kdnnen an einer Schnittstelle betrieben werden.

3.1  AKTIVIEREN DER DATENVERBINDUNG

Ist die Datentbertragung im Programmierbetrieb freigegeben (siehe Kapitel
2.2.36), kdonnen die Regelparameter der angeschlossenen Regler durch den
Master verandert werden. Ist die Datenubertragung nicht freigegeben, werden
die angeschlossenen Regler ihre Regelparameter auf einen Befehl des Masters
nicht verdndern und mit einem negativen Acknowledgement-Signal antworten. In
jedem Fall kbnnen die Regelparameter ausgelesen werden, falls eine Anfrage
Typ 2 (siehe Kapitel 3.4.5) vom Master gestellt wird.

3.2 PHYSIKALISCHE ANFORDERUNGEN

3.2.1  Ubertragungsformat

Das Ubertragungsformat besteht aus 7 Daten Bits, 1 Even Parity Bit, 1 Stop Bit. Die
Baud Rate kann zwischen 1200, 2400, 4800 oder 9600 gewahlt werden.

3.2.2 Anforderungen an das Master-System

Die Ubertragungsart ist Multidrop, Halbduplex, Asynchron. Das Gerat, welches
sendet, hebt die Datenbusleitungen auf die entsprechenden Pegel an; sendet
das Geréat nicht, werden die Ausgange auf hohe Impedanz gesetzt, um anderen
Geraten das Senden zu erméglichen. Nach Beendigung eines Sendevorgangs
mul3 der Bus wieder freigegeben werden, bevor ein anderes Gerat senden kann.
Dies bedeutet, dalR der Master folgende Kontrollfunktionen austiben mulf3:

a. Das Sendegerat mul3 den Datenbus in ner halb 6 ms nach der
SendungdesletztenZeichensfreige ben.Be achten Sie da beidie
Verzogerungszeiten von UARTs oder Buffer.

b. Die Sendung darf nur statt fin den, wenn 6 ms nach dem
Emp fang desletzten Zeichensverstrichensind.

Alle Gerate mit RS485 Schnittstelle unterliegen diesem Standard. Es sollten also

keine Kommunikationsprobleme auftreten, sofern der Master dem gleichen
Standard folgt.
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3.2.3 Schnittstellen Protokoll

Das Ubertragungsprotokoll setzt Halbduplex-Betrieb voraus. Jede Ubertragung
geht vom Master- oder Zentralcomputer aus. Dieser sendet eine Anfrage zum
adressierten Regler, welcher mit einem Acknowledgement-Signal antwortet. Jede
Anfrage und Antwort muf3 in jedem Fall beinhalten:

Startzeichen

ein oder zwei Adresszeichen (eindeutigeBestimmung des Reglers)
einen Parameter/Daten-String

Ende-Zeichen

Qoo

Wir unterscheiden 4 verschiedene Anfrageformate vom Master:

Typ 1: L{N}??*
Typ 2: L{N} {P}{C}*
Typ 3: L{NJ {P} # {DATA} * Table 3-1 {DATA} Element - Sign
Typ 4: L {N} {P}! and Decimal Point
Alle Zeichen sind ASCII-Zeichen und haben {DATA} Content | Sign/Decimal Point
folgende Bedeutung: abcdo +abcd
) abcdl +abc.d
L Startzeichen (Hex 4C)
abcd2 +ab.cd
{N} Regler-Adresse (kann aus abcd3 +a.bcd
einem oder zwei Zeichen abcds -abed
bestehen).
abcd6 -abc.d
{P} Parameter gemaf abced7 -ab.cd
Tabelle 3-1 abcd8 -a.bcd
{C} Befehl (siehe unten)
tH Anzeige, dall {DATA} nachfolgt (Hex 23).
{DATA} Datenstring numerischerDateninASClI-Zeichenge méaf
Tabelle 3-1
* Ubertragungsendezeichen (Hex 2A)

Es sind keine Leerzeichenerlaubt.JederSyntaxfehlerineinerempfangenen
Anfrage fuhrt dazu, dal} das Empfangsgerat nicht antwortet und auf ein neues
Startzeichenwartet.
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3.2.4 Typ 1 Ubertragungsformat
L{N}??*

Diese Anfrage prift, ob der angesprochene Regler aktiviert ist.
L{N}?A*

erfolgt als Antwort. Keine Antwort erfolgt wenn der Regler nicht aktiv (oder nicht
vorhanden) ist.

3.25 Typ 2 Ubertragungsformat
L {N} {P} {C}*

Dieses Ubertragungsformat wird vom Master benutzt, um einen Parameter im
angesprochenen Regler zu Uberprufen oder zu andern. {P} identifiziert den
Parameter und {C} stellt den auszufiihrenden Befehl dar. Dieser kann einer der
folgenden sein:

+(HEX 2B) den Wert des Parameters um {P} erh6hen,
- (HEX 2D) den Wert des Parameters um {P} vermindern oder
? (HEX 3F) den Wert des Parameters {P} abfragen.

L {N} {P} {DATA} A *

erfolgt als mogliche Antwort. {DATA} besteht aus 5 ASCII-Zeichen nach Tabelle 3-1
und enthalt den neuen Wert nach einer Modifikation. Sind die {DATA}-Werte nicht
gultig, weil die Modifikation auRerhalb der Limits erfolgen soll oder aus anderen
Grunden nicht moglich ist, folgt

L {N} {P} {DATA} N *

als negative Bestatigung. Der {DATA} - Wert entspricht dem Wert vor der
gewunschten Modifikation. Erfolgt eine Abfrage des MeRwertes (Istwert) oder der
Regelabweichung wahrend sich der Istwert auf3erhalb des MelR3bereichs befindet,
so erfolgt die Antwort L {N} {P} <? ?>0 A * fir oberhalb des MelRRbereichs oder

L {N} {P} <? ? =5 A * fur unterhalb des MelRbereichs

Blockabfrage
Wird als Parameter {P} das Zeichen ](HEX 5D) eingesetzt, wird eine kombinierte
Blockabfrage ausgeldst. Die Antwort beinhaltet dann Sollwert, MeBwert, Stellgrad

und Regler-Status. Der Antwort-String hat folgende Form:

L {N} ] xx aaaaa bbbbb ccccc ddddd eeeee A *
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wo beixxdie An zahl derfolgen den Daten zei chen an gibt. Dies sind 20 fir Reg ler
mit Aus gang 1 und 25 fiir Reg ler mit Aus gang 1 und 2. Die Er kl& rung der Zei chen
entnehmen Sie bitte Tabelle 3-1. WeitereInformationensieheKapitel3.3.6.

3.2.6 Typ 3 Ubertragungsformat
L{N}{P}#{DATA}*

Dieses Format bereitet die direkte Datenl’]bernahme vor. Die Ubernahme erfolgt
nicht sofort, sondern der Regler erwartet einen Ubernahmebefehl im Format 4.
Doch zunachst folgt die Antwort:

L {N} {P} {DATA} | *
Dies bestatigt, daR die Ubernahme erfolgen kann (I = Hex 49), oder

L {N} {P} {DATA} N *
die Ubernahme ist nicht moglich. Griinde hierfiir konnen sein: Der gewéhlte

Parameter kann nicht ge&ndert werden oder die gewlnschten Daten liegen
aullerhalb der Limits.

3.2.7  Typ 4 Ubertragungsformat

L{N} {P} 1™
Dieses Kommando wird vom Master gesendet, wenn eine gultige Antwort im
Format Typ 3 erfolgt, um die Datenibernahme zu befehlen. Der Regler Gibernimmt
und antwortet:

L {N} {P} {DATA} A *

Der Inhalt von ‘DATA’ entspricht den neuen Daten. War das vorangegangene
Format Typ 3 in der Antwort ungultig wird der Befehl Format Typ 4 ignoriert.
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3.3 PARAMETERBESCHREIBUNG

Im weiteren sind die einzelnen Parameter und ihre Veranderungsmaoglichkeiten
beschrieben. Falls nicht anders erwahnt, besteht das Element {DATA} aus dem
Ublichen 5-stelligen Format. Die Dezimalstelle muf3 fur den neuen Wert gultig sein,
bevor die Modifikation wirksam wird.

AN MER KUNG: Das Parameterzeichen {P} ist fur jeden Parameter am Beginn
des Abschnitts auf der rechten Seite angezeigt.

3.3.1 Eingangsparameter

Parameter

Zeichen

Beschreibung

Istwert

M

Nur Lesen Parameter. AuRerhalb des MelRbereichs enthalt
{DATA} die Zeichen <??>0 bei UbermeRbereich und
<??>5 bei Untermellbereich

Istwert
Offset

Kann gelesen (Typ 2) und verandert (Typ 3 o. 4) werden. Der
Istwert (wie an den Eingangsklemmen gemessen) wird in
folgender Art verandert:

Geéanderter Istwert = Echter Istwert + Istwert Offset
Geanderter Istwert ist durch den Mel3bereichsumfang
begrenzt und kann fur Anzeige- und Alarmzwecke sowie fur
den Analogausgang Verwendung finden.

Dieser Parameter muf3 mitSorg faltge setztwerden. Veran-
derungenkommeneinerNeukalibrierungdesinstrumentes
gleich. Dies kann dazu fuhren,dall derParameterwertin
keiner vernunftigen Relationzumaktuellenlistwertsteht.

Skalierung
Endwert

Veranderbar nur bei DC-Lineareingangen. Kann mit Typ 2
gelesen und Typ 3 o. 4 verandert werden. Die Dezimalstelle
ist gleich dem Eingangsbereich. Ist der Wert kleiner als der
Parameter Skalierung Anfangswert, wird die Wirkrichtung
des Eingangs umgekehrt.

Skalierung
Anfangs-
wert

Veranderbar nur bei DC-Lineareingangen. Kann mit Typ 2
gelesen und Typ 3 o. 4 verandert werden. Die Dezimalstelle
ist gleich dem Eingangsbereich. Ist der Wert groRer als der
Parameter Skalierung Endwert, wird die Wirkrichtung des
Eingangs umgekehrt.

Dezimal-
stelle

Veranderbar nur bei DC-Lineareingangen. Kann mit Typ 2
gelesen und Typ 3 0. 4 verandert werden. Definiert die
Dezimalstelle wie folgt:

O=abcd l1=abc.d 2=ab.cd 3=a.bcd

Digital-
filter Zeit-
konstante

Kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4
angesprochen, ausgelesen und verandert werden.
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3.3.2 Ausgangsparameter

Parameter | Zeichen Beschreibung

StellgroRe W [ Kann mit Typ 2 gelesen werden, falls manuelle Regelung
nicht angewahlt ist. Ist manuelle Regelung angewahilt,
kann der Parameter mit Typ 3 oder 4 verandert werden.

StellgroRen- B Kann mit Typ 2 gelesen und Typ 3 0. 4 verandert werden.

begrenzung Definiert die Begrenzung der Stellgré3e fur Ausgang 1.

Ausgang 1

Proportional N Kann mit Typ 2 gelesen und Typ 3 o. 4 verandert werden.

zeit Anmerkung: Der Wert mul3 eine 2er-Potenzzahl zwischen

Ausgang 1 0,5 und 512 sein. FUr Relaisausgange sollte der Wert so
hoch wie im Rahmen des Regelprozesses maglich
gewéahlt werden, um die Lebensdauer des Relais zu
maximieren. Fur Halbleiterrelaisausgange kann der Wert
niedriger gewahlt werden.

Proportional @) Kann mit Typ 2 gelesen und Typ 3 0. 4 verandert werden.

zeit Anmerkung: Der Wert mul3 eine 2er-Potenzzahl zwischen

Ausgang 2 0,5 und 512 sein. Fur Relaisausgange sollte der Wert so
hoch wie im Rahmen des Regelprozesses moglich
gewahlt werden, um die Lebensdauer des Relais zu
maximieren. Fur Halbleiterrelaisausgange kann der Wert
niedriger gewahlt werden.

Analogaus- [ Kann mit Typ 2 gelesen und Typ 3 o. 4 verandert werden.

gang Die Dezimalstelle des Analogausganges ist immer die

Maximum- gleiche wie fur den Istwert-Eingangsbereich.

bereich Die beiden Parameter roPH und roPL kbnnen tber-
einander verstellt werden (roPH ist oberer Einstellwert) und
ermdglichen damit eine Umkehr des Ausgangssignals.

Analogaus- \ Kann mit Typ 2 gelesen und Typ 3 0. 4 verandert werden.

gang Die Dezimalstelle des Analogausganges ist immer die

Minimum- gleiche wie fur den Istwert-Eingangsbereich.

bereich Die beiden Parameter roPH und roPL kbnnen tber-

einander verstellt werden (roPH ist oberer Einstellwert) und
ermdglichen damit eine Umkehr des Ausgangssignals.
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3.3.3 Sollwertparameter

Parameter Zeichen Beschreibung

Sollwert S Kann mit Typ 2 gelesen und Typ 3 0. 4 verandert
werden. Begrenzt durch Sollwertmaximum und
Sollwertminimum (siehe unten).

Rampe | Kann mit Typ 2 gelesen und Typ 3 o. 4 verandert werden
und kann von 1-9999 oder AUS ({DATA}-Wert 00000)
gesetzt werden. Dezimalstelle ist immer wie fir den
Eingangsbereich.

Sollwert A Kann mit Typ 2 gelesen und Typ 3 0. 4 verandert

Maximal- werden. Er ermdglicht eine Begrenzung des maximalen

begrenzung Sollwert-Einstellbereiches zwischen dem gesetzten
Sollwert und der oberen Bereichsgrenze. Dezimalstelle ist
immer wie fur den Eingangsbereich.

Sollwert T Kann mit Typ 2 gelesen und Typ 3 0. 4 verandert

Minimal- werden. Er ermoglicht eine Begrenzung des minimalen

bgrenzung Sollwert-Einstellbereiches zwischen dem gesetzten

Sollwert und der unteren Bereichsgrenze. Dezimalstelle ist
immer wie fir den Eingangsbereich.

3.34 Alarm Parameter

Parameter Zeichen Beschreibung
Alarm 1 C Kann mit Typ 2 gelesen und Typ 3 0. 4 verandert werden.
Dezimalstelle ist immer wie fur den Eingangsbereich.
Alarm 2 E Kann mit Typ 2 gelesen und Typ 3 0. 4 verandert werden.

Dezimalstelle ist immer wie fur den Eingangsbereich.

Eine lllustration der Wirkung der verschiedenen Alarmtypen sehen Sie in Abb.: 2-2.
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3.35 Abstimmparameter
Parameter Zeichen Beschreibung

Differential- D Kann mit Typ 2 gelesen und Typ 3 0. 4 verandert werden.

zeitkonstante Definiert die Differentialzeitkonstante fur den
Regelalgorithmus. {DATA} beinhaltet die Zeit in der Form
mm.ss, wobei mm fir Minuten und ss fir Sekunden steht.
Der Dezimalpunkt mul3 Minuten- und Sekundenzeichen
voneinander trennen, sonst wird die Anderung nicht
durchgefihrt.

Integralzeit- Kann mit Typ 2 gelesen und Typ 3 0. 4 verandert werden.

konstante Definiert die Differentialzeitkonstante fur den Regelal-
gorithmus. {DATA} beinhaltet die Zeit in der Form mm.ss,
wobei mm fir Minuten und ss fur Sekunden steht. Der
Dezimalpunkt mufd Minuten- und Sekundenzeichen
voneinander trennen, sonst wird die Anderung nicht
durchgefiihrt.

Manueller J Kann mit Typ 2 gelesen und Typ 3 0. 4 verandert werden.

Reset (Bias) Dezimalstelle ist immer wie flr den Eingangsbereich.

Schalthyster F Kann mit Typ 2 gelesen und Typ 3 0. 4 verandert werden.

ese Definiert die Schalthysterese eines Ausgangs, der sich im
EIN/AUS-Betrieb befindet. Dezimalstelle steht auf 1.

Uberlap- K Kann mit Typ 2 gelesen und Typ 3 0. 4 verandert werden.

pung/ Kann auf einen positiven (Uberlappung) oder negativen

Totband (Totband) Wert gesetzt werden. Die Dezimalstelle steht
auf 0. 2

Proportional P Kann mit Typ 2 gelesen und Typ 3 o. 4 verandert werden.

Band 1 - Er kann auf eine Wert zwi schen 0,5% und 999,9% des

Wert MeRbereichsumfangseingestellt werden. Dezimalstelle
steht auf 1.

Proportional U Kann mit Typ 2 gelesen und Typ 3 0. 4 verandert werden.

Band 2 - Er kann auf eine Wert zwi schen 0,5% und 999,9% des

Wert Mel3bereichsumfangseingestellt werden. Dezimalstelle
steht auf 1. 2

ANMERKUNG:

1. Bei Geraten im EIN/AUS-Regelbetrieb und ermdglichtem Regelkreisalarm
(siehe Kapitel 2.2.27) wird eine Ubertragung mit dem Zeichen | den
Regelkreisalarmparameter &ndern, nicht den Integralzeitparameter.

2. DieserParameter ist an Reglern mit nur einem Ausgang nicht

vorhanden.
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3.3.6 Status Parameter

Parameter | Zeichen Beschreibung

Regler L Kann mit Typ 2 nur ausgelesen werden. Die Status-

Status Informationen sind in 4 Zeichen als dezimale Reprasen-
tation einer binaren Zahl kodiert. Jedes Bit dieser bin&ren
Zahl hat eine bestimmte Bedeutung (siehe Abb.: 3-1).

Regelab- vV Kann mit Typ 2 nur ausgelesen werden. Er ist die Differenz

weichung zwischen Soll- und Istwert.

Block- ] Kann mit Typ 2 nur ausgelesen werden. Die Antwort ist in

abfrage folgender Form:

L {N} ] xx aaaaa bbbbb ccccc ddddd eeeee A *
wobei bedeuted:

XX Anzahl der folgenden Zeichen
aaaaa Istwert

bbbbb Sollwert

ccccce StellgroRe Ausgang 1 (0-100%)
ddddd Stellgrof3e Ausgang 2 (0-100%)
eeeee Reglerstatus (siehe Abb.: 3-1)

3.3.7 Regler Befehle

Parameter | Zeichen Beschereibung
Regler- yA Kann nur mit Typ 3 o. Typ 4 angesprochen werden. Im
befehle Typ 3 muld das {DATA} Feld eine von acht verschiedenen,

funfstelligen Zahlen enthalten.

00010 Aktiviere manuelle Betriebsart
00020 Aktiviere automatischeBetriebsart
00030 Aktiviere Selbstabgleich

00040 Deaktiviere Selbstabgleich

00050 Aktiviere Vorabgleich*

00060 Deaktiviere Vorabgleich

00130 Aktiviere Regelkreisalarm

00140 Deaktiviere Regelkreisalarm

0054-3

* wird nicht aktiviert, wenn der MelRwert nicht

mehr als 5% vom Sollwert abweicht.

3-9




PM-0054-KHN

e BT O3 Al T Stz
[0 = akiviet, T = dedakivier)

Bit 1: Alarmn 2 Status
(0 = ckiivier, 1 = deakiviet)

Bit 2v Selbstabgleich Status
(0 = amndglicht, 1 = werhindsar)

Bit 3 Paramet enverdindening: Dieses Bit wird auf 1 qgesstat,
w2 seit der lefzten Abfrage eine Porametenverdnderung
stattgefunden hat, die nicht Ooer die R5435 Schnittstelle
staftgefunden hat; [0 =keine Andemung staottgefundan),

Bit 4: F5485 5 chreibetatus [1 = aktivien, 0 =deaktiert =

Bit & Auto/Manuel Betiets [0 = Awte T = Manuel]

Bit &: nicht belegt

Bit 7: Worokgleich 3totus [0 = verhinderd, 1 = ermidglicht)

Bit & Regelkreizalanmn Status [0 = gktivien, 1 = dedakivier)

Abb.: 3-1 Regler Status Byte

3.4 ERROR ANTWORT

Der angesprochene Regler ignoriert eine Anfrage vom Master unter folgenden
Umstanden:

Parity Fehler entdeckt

Syntax Fehlerentdeckt

Timeout Fehler

Emp fang einerUbertragung Typ 4 ohne vor herige Ubertragung Typ 3

Ein negatives Acknowledgement wird geantwortet, wenn der Regler die gewin-
schten Informationen nicht bereitstellen oder den gewunschten Befehl nicht
durchfuihren kann, auch wenn die Ubertragen nominal richtig ist. Das {DATA}
Element des negativen Acknowledgements ist undefiniert.
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Eingangsuberbereich
Alarm 1 Anzeigen von 1-4
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Eingangsbereich Anzeige 2-4
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Proportionalband 2 2-5
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1  INSTALLATION

11 UBERPRUFEN DER LIEFERUNG

1. Entfernen Sie die Ver pac kung desReg lers. Alle Ge rate sind mit ei ner
Schaltschrankabdichtung und einemSchiebe-Halterahmenausgerustet.
Bitte beschadigen Sie die Originalverpackungnicht und bewahren Sie
die se fur den spateren Gebrauch an einemsicheren Ort auf.

2.Uber priifen Sie die Lie fe rung so fort nach Er halt auf Voll stan dig keit und
eventuelle Transportschaden. Gegebenenfalls sofort dem Spediteur oder
Frachtfihrer melden.

1.2 SCHALTTAFELEINBAU DES REGLERS

Die Gerate konnen in Schalttafeln, deren Wandstarke bis zu 6mm betragt,
eingebaut werden. Die MalRe des entsprechenden Schalttafelausschnittes
entnehmen Sie bitte der Abbildung 1-1.

1/4-DIN
&
1/16-DIN 1/8-DIN
« Y
X . D

1A-DIN: X = 22mm -0.5 +0.0 1/8-DIN: X = 45mm -0.5 +0.0
116DIN: X = 45mm +0.5 -0.0 Y = 92mm +0.5-0.0

Abb.: 1-1 Schalttafelausschnitt

Es kbnnen mehrere Regler nebeneinander in einem Ausschnitt installiert werden. In
diesem Fall sollte der Ausschnitt folgende Abmessungen haben:

1,6 DIN & ¥4 DIN 48mm x (Anzahl der Regler) - 4mm
Y4 DIN 96mm x (Anzahl der Regler) -4mm
9

Die genauen Abmessungen des Reg lers ge hen aus Abb.: 1-2 her vor.
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1/4-DIM; ¥ = R6rmm
1/1&-DIM: X = 48mm

1/8-DIN Regler

L 48rmim N

1/4-Dir: % = 100
1A&-0M: Y = T10mm

11 0mm

Qbmm

Abb.: 1-2 Abmessungen

Der Schalttafeleinbau des Gerates ist in Abb.: 1-3 dargestellt.

ACHTUNG: Entfernen Sie nicht die Schalttafelabdichtung. Dies kann zu
mangelhafter Befestigung des Gerates fuhren

ACHTUNG: Die Haltezadhne des Halterahmens kbnnen entweder in den
seitichen oder den oberen und unteren Halteraster benutzt werden. Beim
Einbau von mehreren Geraten nebeneinander empfiehlt es sich, die

oberen und unteren Halteraster zu benutzen.
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Hat erchirmen won der RUckssite
Uber den Regler schistben, Halhe-
Zdhne auf der Cler- und Unfer-

seffe des Hatterahmens sefzen

Scholthofel sich i Haltercst er fest, Fedeam des
Haot erchirners miksen fest gegen
die RUcksete derichaltof =l dilcken,

Regler /
Gehfjuse\
Haltezdhne
g =

s 0 ¢

)

=erdl on Schalttofel andiicksn
[nur cen Rahmen berlhren)

Abb.: 1-3  Schalttafeleinbau des Reglers

Ist der Regler in eine Schalttafel eingebaut, kann er aus seinem Gehé&use entfernt
werden wie in Kapitel 2.1 beschrieben.
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ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

1.3

Die riickseitigen Anschluklemmen sind in Abb.: 1-4 (2-DIN und 1-DIN Regler) und

Abb.: 1-5 (

-DIN Regler) dargestellt.
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1.3.1 Netzanschlufd

Das Gerat kann mit einer Wechselspannung von 96 - 264V 50/60HZ betrieben
werden. Die Leistungsaufnahme betragt ca. 4 VA.

ACHTUNG: Die Regler wurden zum Einbau in einen geschlossenen
Schaltschrank oder -kasten gebaut. Die ortlichen Bestimmungen sind
strengstens zu beachten. Der Eingang ist galvanisch getrennt gegeniber
Erde, Netz und Ausgang. Eine zweipolige Abschaltung wird empfohlen. Das
Gerat mu3 mit einer 1A Sicherung abgesichert sein, wie in Abb.: 1-4 und
1-5 dargestellt.

Ist der Regler mit Relaisausgangen bestiickt, welche die Netzspannung
schalten, wird eine aquvivalente Abschaltung empfohlen. Relais- und
Versorgungsspannungen sollten galvanisch voneinander getrennt sein.|

1.3.2 Option Kleinspannung (24V AC/DC)

Der Anschluf3 bei optionaler 24V AC/DC Kleinspannung ist in Abb.: 1-4 und 1-5
dargestellt. Eine zweipolige Abschaltung wird empfohlen. Das Gerat mufd mit einer
3,15A tragen Sicherung abgesichert sein. Ist die 24V AC/DC Option vorhanden,
konnen folgende Spannungen angelegt werden:

24V (nominell) AC 50/60Hz - 20 - 50V
24V (nominell) DC - 22 - 65V

1.3.3 Thermoelement Eingang

Kompensations- oder Verlangerungsleitungen missen der Art des Thermoelements
entsprechen und auf der kompletten Distanz zwischen Regler und Thermoelement
benutzt werden. Auf richtige Polung ist zu achten. Klemmstellen sollten nach
Maoglichkeit vermieden werden. Die Vergleichstellenkompensation des Reglers
(normale Konditionen) mul3 fur diese Eingangsart ermoglicht sein (siehe Kapitel
3.4).

ANMERKUNG: Es wird empfohlen, die Ausgleichsleitung separat von
leistungsfuhrenden Leitungen oder Kabeln zu verlegen. Alternativ ist die
Verwendung von abgeschirmter Leitung mdéglich. In diesem Falle ist die
Schirmung nur an einer Seite mit Erdpotential zu verbinden.

1.34 Dreileiter-Widerstandthermometer

Die Kompensationsleitung wird an Klemme 4 angeschlossen. Bei Zweileiter-
Widerstandsthermometereingangen mussen Klemmen 4 und 5 gebrickt werden.
Verlangerungsleitungen sollten aus Kupfer sein. Der Leitungswiderstand sollte

5W nicht tberschreiten bei gleicher Lange der Leitungen.
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1.35 DC-Linear Eingang Strom oder Spannung

Lineare Stromeingange werden an den Klemmen 4 und 6 (Y -DIN Regler) oder
Klemmen 4 und 1 (*/,-DIN und Y3 DIN Regler) angeschlossen wie in Abb.: 1-4 und
1-5 gezeigt. Lineare Spannungseingange werden an den Klemmen 4 und 5
(Y,5-DIN Regler) oder Klemmen 3 und 2 (¢/,-DIN und */; DIN Regler) angeschlossen,
wie in Abb.: 1-4 und 1-5 gezeigt. Einzelheiten der DC-Lineareingangsbereiche
entnehmen Sie bitte dem Anhang A.

1.3.6 Wechselsollwerteingang Auswahl

Ist die Option Wechselsollwert eingerichtet, werden die Klemmen 11 und 12
(Y,5-DIN Regler) oder 17 und 17 (¥,-DIN und */; DIN Regler) dazu benutzt, den
aktiven Sollwert extern auszuwéahlen. Die Klemmen kénnen entweder mit einem
potentialfreiem Relaiskontakt oder TTL kompatibeler Spannung beschaltet werden.
Der Sollwert wird wie folgt ausgewé&hilt:

Potentialfreier Kontakt Kontakt offen - Sollwert 1 gewahlt
Kontakt geschlossen - Sollwert 2 gewahlt
TTL-kompatibel: >2.0V - Sollwert 1 gewahlt
<0.8V - Sollwert 2 gewahlt

ANMERKUNG: Die Optionen Mehrfachsollwert und serielle Schnittstelle RS485
schlieRen sich gegenseitig aus.

1.3.7 Relaisausgange

Die Relaiskontakte sind fur 2A bei 120/240V AC ausgelegt.

1.3.8 Halbleiterrelais Ausgang SSR)

Dieser Ausgang gibt ein zeitproportionales Gleichspannungssignal ab (0- 4,2V
nominal bei 1kW Minimalimpedanz).

1.3.9 TRIAC Ausgange

Diese Ausgéange schalten ein 1A AC Spannungssignal. lhre Lebensdauer ist
wesentlich hdoher als die von Relaisausgangen. Weiter Einzelheiten entnehmen Sie
bitte dem Anhang A.

1.3.10 DC Linear Strom- oder Spannungsausgang

Sehen Sie dazu Anhang A
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1.3.11 RS485 serielle Schnittstelle

Es sollte ein Kabel Verwendung finden, daR der gewahlten Ubertragungs-
geschwindigkeit (1200, 2400, 4800 oder 9600 baud) und -lange entspricht. Die
Ubertragung entspricht dem EIA Standard RS485.

Die Leitung A des Reglers mul3 mit Leitung A des Zentralgerates verbunden sein,
entsprechend Leitung B des Reglers mit Leitung B des Zentralgerates. Der Regler
benutzt Standard RS485 Ubertragungstechnik, galvanisch getrennt von allen
anderen Ein- und Ausgangen. Der Regler stellt eine 1/, Standard Last der RS485
Ubertragungsstrecke dar. Eine Termination kann nur bei Ubertragungstrecken von
mehr als 100m notwendig werden. Die Termination sollte durch 120W Wider-
stande in Reihenschaltung mit 0,1nF Kondensatoren geschehen. Sind mehrere
Gerate an ein Zentralgerat angeschlossen, muf der Ubertrager des Zentral-
gerates in der Lage sein, eine Last von 12kW pro Regler zu treiben.
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2  VERBINDUNGEN UND SCHALTER

ANMERKUNG: Die in diesem Kapitel beschriebenen Prozeduren dirfen nur von
entsprechend ausgebildetem, ausgestattetem und autorisiertem Personal
durchgefihrt werden.

2.1 REGLER AUS GEHAUSE AUSBAUEN

ACHTUNG: Vor dem Ausbau der Reglers aus seinem Gehause vergewissern
Sie sich, dal’ die Netzspannung getrennt wurde.

Um das Gerat aus dem Gehause auszubauen, fassen Sie an den Seiten der Bedien-
front in die entsprechenden Aussparungen und ziehen den Regler nach vorne. Dies
l6st das Geréat aus den ruckseitigen Steckverbindungen. Die Steckplatinen des
Reglers sind damit frei zuganglich. Vermerken Sie die Lage des Reglers im Einschub
fur den spateren Wiedereinbau. Die Anordnung der Steckplatinen ist in Abb.: 2-1

gezeig

Cpfion RS485 senelle Schhittstelle
Ciler
Cption Wechselsollwert

~peseite)

Bed\enﬁ'om

Cption Ausgang 3
: (Reioiis, SSR AUSGONG.
N TRIAC oder DC-Linear))

V N ' Ausgang 3 Steckbriicken
‘ {Mur DC-Linear Ausgang]

usgang 2 Steckbricken

Nur DC-Linear Ausgang)
DC-Linear Ausgandg pfion Ausgaong 2
(wenn vornonden) fRelais, SSR Ausgang
(NUr 1/16-DIN Regler) TRIAC oder DC-Linear]

Abb.: 2-1 Platinenanordnung
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Bedienfront

° (Oberseite)
Optionsplatine

Ausgang 3

\ e
CPU Platine _ _
~ / Netzteilplatine
Optionsplatine
Ausgang 2

RUCKSEITIGE ANSICHT
(REGLER AUS GEHAUSE
AUSGEBAUT)

7

o

Haltezdhne
werden geldst ‘

A

c

| |

Abb.: 2-2  Optionsplatine Ausgang 2/Ausgang 3 entfernen
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2.2 EIN/AUSBAU DER OPTIONSPLATINEN
AUSGANG 2/AUSGANG 3

Nachdem der Regler aus seinem Gehause ausgebaut wurde, gehen Sie wie folgt
Vor:

1. Dri cken Sie die hin te ren En den der CPU-Platine und der Netz teil-Platine
vorsichtigauseinander, bisdie Halte zah ne der Ausgang 2/Aus gang 3-Platinen
frei werden -sie he Abb.: 2-2B. Die Hal te z&h ne der Aus gang 2-Platine sind in
Offnungen der Netzteil-Platine und die Haltezahne der Ausgang 3-Platine in
Offnungen der CPU-Platine eingerastet.

2.Zie henSie die ge winsch te Platine (Aus gang 2 oder Aus gang 3) vor sich tig
ausderzugehdrigenSte ckerleiste (Ausgang 2-Platine istmitder Ste ckerleiste
der CPU-Platine ver bun den, Aus gang 3-Platine mitder Ste ckerleiste der
Netzteil-Platine - sie he Abb.: 2-2 C. Ver mer ken Sie die Lage derPlatine zum
spateren Wiedereinbau.

Es konnen nun Anderungen an den Steckbriicken der CPU-Platine, den Platinen
Ausgang 2/Ausgang 3 (falls DC-Linear Ausgang) und der Ausgang 1-Platine (falls
DC-Linear Ausgang) vorgenommen werden. Der Wiedereinbau erfolgt in umge-
kehrter Reihenfolge.

2.3 EIN/AUSBAU DER RS485 SCHNITTSTELLEN- ODER
MEHRFACHSOLLWERTPLATINE

Diese optionellen Platinen sind an der inneren Oberflache der Netzteil-Platine
angebracht und kénnen entfernt werden, wenn der Regler aus seinem Gehause
ausgebaut ist (siehe Kapitel 2.1). Der Ein- und Ausbau der Schnittstellenplatine ist in
Abb.: 2-3 dargestellt. Die Optionsplatinen Ausgang 2/Ausgang 3 brauchen nicht
entfernt zu werden.

2.4  REGLER INS GEHAUSE EINBAUEN

Um den Regler wieder ins Gehause einzubauen, stecken Sie die CPU-Platine und die
Netzteilplatine parallel in die Fihrungen des Reglergehauses und schieben den
Regler vorsichtig nach hinten in seine Einbauposition.

AN MER KUNG: Stellen Sie sicher, dal3 der Regler die richtige Lage einnimmt.

Wird versucht, das Gerat falsch einzubauen (z. B. kopfuiber), so wird eine
Sperre wirksam. Diese Sperre darf auf keinen Fall Uberwunden werden
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Rucksaifige Ansichf, Die Opficns-

W

Abb.: 2-3

plafinen Ausgang 2 und Ausgang 3
sind zur Vereinfachung nicht gascigh

Netzteliplatine

Opticnsplatineg 5 485 sanidle Schnitstale
oder
Optionsplatine Mehrfachsolwert

\.

Ausbau der Optionsplatine RS485 serielle Schnittstelle

oder Optionsplatine Mehrfachsollwert

2.5 WAHL DER EINGANGSART

2.5.1  L-DIN Regler

Die Eingangsart wird mit Steckbricken
auf der CPU-Platine gewéhlt. Die
CPU-Platine kann entweder fir (a) Relais-
oder Halbleiterrelaisausgang (siehe
Abb.: 2-4) oder (b) fur DC-Linearaus-
gang (siehe Abb.: 2-5) gebaut sein. Die
Wahl der Eingangsart entnehmen Sie der
nebenstehenden Tabelle.

2.5.2  4-DIN und $-DIN Regler
Die Eingangsart wird mit Steckbriicken
auf der CPU-Platine gewahlt (siehe
Abb.: 2-6). Die Wahl der Eingangsart
entnehmen Sie der nebenstehenden
Tabelle.

PM-0054-KHN

ERSETZEN

i
<)
A

Eingangsart

Steckbriicken

RTD oder DC (mV)

Keine (Geparkt)

Thermoelement LJ3

DC (mA) LJ2

DC (V) LJ1
Eingangsart Steckbrticken

RTD oder DC (mV)

Keine (Geparkt)

Thermoelement LJ3

DC (mA) LJ2

DC (V) LJ1
S054-2




PM-0054-KHN

2.6 WAHL DER AUSGANGSART AUSGANG 1

2.6.1 -DIN Regler
Ausgangsart Ausgang 1 Steckbriicken
Die gewlinschte Ausgangsart wird mit Relais oder Triac LI5 & LI6
den Steckbricken LJ4/LJ5/LJ6 und LJ7
auf der Relais/Halbleiterrelais-Platine SSR Ausgang L4 & LJ7
Ausgang 1 gewahlt (siehe Abb.: 2-4), DC (0 - 10V) LIS
oder mit den Steckbrucken LJ8 und LJ9
auf der DC-Linear-Platine Ausgang 1 DC (0 - 20mA) LJ9
(siehe Abb.: 2-5). Die Wahl der Aus- DC (0 - 5V) LIS
gangsart entnehmen Sie der neben-
stehenden Tabelle.
262 }1-DIN und é-DIN Regler Ausgangsart Auzsgang 1 Steckbriicken
Relais oder Triac LJ5 & LJ6
Die gewtlinschte Ausgangsart wird mit SSR Aisgang L4 & LI7
den Steckbriicken LJ4/LJ5/LJ6/LJ7/LI8
und LJ9 auf der Netzteilplatine DC (0 - 10V) LJ8
gewahlt(siehe Abb.: 2-6). Die Wahl der DC (0 - 20mA) LJ9
Ausgangsart entnehmen Sie der neben-
stehenden Tabelle. DC (0-5V) LJ8
DC (4 - 20mA) LJ9

2.7  AUSGANGSART AUSGANG 2 / AUSGANG 3

Die gewtunschte Ausgangsart von Ausgang 2 und Ausgang 3 wird mit der entsprech-
enden Position der Optionsplatine bestimmt (siehe Abb.: 2-1). Es kbnnen 4 verschie-
dene Arten von Optionsplatinen fur Ausgang 2/Ausgang 3 verwendet werden:

1. Relaisausgang-Optionsplatine (keine Steckbriicken)
2. SSR-Ansteuerungs-Optionsplatine (keine Steckbriicken)
3. TRIAC-Ausgang-Optionsplatine (keine Steckbricken)
4. DC-Linearausgang-Optionsplatine (Steck briickensie he Abb.: 2-7)
Ist eine DC-Linearausgang-Optionsplatine DC AusgangsgroRe Steckbriicken
eingebaut, wird die AusgangsgroRe mit DC (0 - 10V L18
den Steckbriicken LJ8 und LJ9 bestimmt, ( )
wie in nebenstehender Tabelle gezeigt. DC (0 - 20mA) LJ9
DC (0 - 5V) LJ8
DC (4 - 20mA) LJ9

S054-2 2-5



PM-0054-KHN

L4
<€“—L5

L6 LJ7

LJ3

Abb.: 2-4 CPU Platine (Relais/SSR/Halbleiter 1) - -DIN Regler
. >

LJ8 '\)E|
L +%

LJ1
]1. LJ2
L3

1) I_/

Abb.: 2-5 CPU Platine (DC Ausgangl) - =-DIN Regler
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44//1 I
LJ3
LJ2
LJ1
e N G—
‘\\\J |
Abb.:2-6  CPU Platine - }-DIN & I-DIN Regler
V.
LJ3 LS L6
LJ7
LJS
LJ4 s N a—
N

Abb.: 2-7  Netzteilplatine - -DIN & +-DIN Regler
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LJ9 LJ&

Abb.: 2-8 Optionsplatine DC Linearausgang (Ausgang 2/Ausgang 3)
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3 KONFIGURATIONSBETRIEB

3.1 KONFIGURATIONSBETRIEB EINSCHALTEN
Siehe Abb.: 3-1.
n scholten Sie dos Gerdt ein

Erste fastentbetdticunag innerhalt
30 s=c nach Einschaifen das Sardfes

® > Rl

0o
} Erkennungscods
Regler ist im Konfigurafions-
GLEICHZEME befrieh und zeigf Codea der
BETATIGEN eingestalifen Eingangsarf an

Im Konfigurationsbhetrieb:

Weert bestdticen
Fararmetfar Werf verdnoiern foberas Dispiay
auswhien foberes Dispicy biinkd) Liinkf nicht)

Abb.: 3-1 Konfigurationsbetrieb einschalten

ANMERKUNG: Die Anderung von einigen Konfigurations-Parametern (z. B.
Eingangsbereich, Ausgangsart und -typ) veranlal3t die zugehdrigen
Programmier-Parameter sich in Grundeinstellung zu setzen, wenn der
Programmierbetrieb eingeschaltet wird (siehe Band 1, Anfang Kapitel 2).
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3.2 HARDWARE DEFINITION CODE

Dieser Parameter ist eine spezielle Funktion des Konfigurationsbetriebes und dient
zum Anzeigen der eingebauten Hardware (Eingangsart, Ausgangsart Ausgang 1,
Ausgangsart Ausgang 2 und Ausgangsart Ausgang 3); die tatsachlich vorhandene
Hardware muf3 mit der Anzeige Ubereinstimmen. Die Anwahl dieser Funktion ent-
nehmen Sie bitte Abb.: 3-2.

Eingestelifer Horiwvanre
Im Konfigurationsbetrieb: Definfion Code
- - imiri
Anzeige I I Y |
GLEICHZEMIS
MIF dieser iasfenkomibinafion
wirdf auch in den Konfigurations-
pefneb aurkick geschalfef
Wihrend Hardware Definition Code angezeigt wird:
Wearf vierdndem MNeven Werf bestdtfigen

{oberes Display biinkd] foberes Display blinkt nichi]

g

ALECANgEQ AlLBgangsar
Alsgang 1 Alsgang 2

EiNCIcINCs- ALEQCNSo

it Alsgang 3

Slehe Tobielle 3-1

Abb.: 3-2 Hardware Definition Code - Zugriff und Einstellung
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Table 3-1 Hardware Definition Code - Input/Output Type Selection

Wert 0 1 2 3 4 5 7 8
Ein- RTD/ Thermo- |Linear | Linear
gang Linear | element |[DC mA | DCYV
DC mV

Aus- Relais | SSR DC DC DC DC Solid

gang 1 0-10V|{0-20mA [0-5V | 4-20mA | State

Aus- N/A | Relais | SSR DC DC DC DC Solid

gang 2/3 0-10V|{0-2-mA |[0-5V |4-20mA | State
ANMERKUNG: 1. Ist Ausgang 2 ais Relais/SSR/Halbleiterausgang

eingerichtet, kann er als Regel- oder Alarm-
ausgang benutzt werden.

Ist Ausgang 2 als DC Linear-Ausgang einge-
richtet, kann er nur als Regelausgang benutzt
werden und hat immer die umgekehrte
Wirkrichtung wie Ausgang 1.

2. Ist Ausgang 3 als Relais/SSR/Halbleiterausgang
eingerichtet, kann er nur als Alarmausgang
benutzt werden. Ist Ausgang 3 als DC Linear-
Ausgang eingerichtet, kann er nur als Analog-
ausgang benutzt werden.

Die maximal mogliche Einstellung fur diesen Code ist 4888. So ware z. B der Code
fur einen Thermoelementeingang, Ausgang 1 DC Linear 4-20mA und Relais-
ausgang 3 die Zahl 2701.

ANMERKUNG: Es ist absolut notwen dig, die sen Code zu an dern, wenn die
Hardware des Reglersge andertwurde (Anderung derEin-oderAus gangs-
art, addieren oder entfernenvon Optionen, etc.). Die Software desReglers
und seine kor rek te Funk tion hangt von die sem Code ab.

Der Code kann im Normalbetrieb nur ausgelesen werden (siehe Band 1, Kapitel
1.10).

3.3  OPTIONEN ANZEIGEN

Diese Funktion zeigt die vorhandenen Optionen an (serielle Schnittstelle,
Mehrfachsollwert, keine Optionen vorhanden). Sie kann wahrend der Anzeige des

Hardware Definitions Codes aufgerufen werden (siehe Abb.: 3-3).
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Wahrend Hardware Definition Code angezeigt wird:

Anzeige Enfweder— InEmim| ‘C
gy
UFER
Keine Cotion
MIf dieser Taste in den Hordware e =
Definffion Code zurdck schaifen v — -,' ,_-;' -
Cer  p— ——
mMal
AUSwah! bastdtican urocn
Auswiohil dndern foberes Dispiay RS485

foberas Dispicty Diink) ohinkt nicht]

[
L

v
Oy b— -
PEnr
ODER Mehrfachsoliwert

Abb.: 3-3  Auswahl der Optionen

3.4 PARAMETER IM KONFIGURATIONSBETRIEB

Parameter | Anzeige Beschreibung

Eingangs- 4-stelliger Code (siehe Anhang A). Grundeinstellung:

bereich Thermoelement - 1419 (Type J, 0 - 761°C)
RTD/Linear mV - 7220 (RTD Pt100 O - 800°C)
Linear mA - 3414 (4 - 20mA)
Linear V - 4446 (0 - 10V)

Ausgang ] Reverse Wirkrichtung

1 Wirk-

richtung Direkte Wirkrichtung

Alarmart m Ubersollwertalarm

Alarm 1

Untersollwertalarm

Abweichungsalarm

'y N N R

Ry oy | ! 7
J N N N L
o 0 - L

Bandalarm

E Kein Alarm

J
D
J
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Parameter | Anzeige Beschreibunf
Alarmart  [zfNzl= Ubersollwertalarm
Alarm 2

Untersollwertalarm
Abweichungsalarm
Bandalarm
Kein Alarm
Alarm Keine Alarme verhindert
verhindert
Alarm 1 verhindert
ALAZ Alarm 2 verhindert
BAlarm 1 & Alarm 2 verhindert
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Parameter | Anzeige Beschreibung
Ausgangs- Ausgang 2 ist zweiter Regelausgang (Kihlen)
art Aus-
Ausgang 2 ist Alarmausgang 2, direkte Wirkrichtung. Nur
gang 2 Hc _ il Dloit -

moglich bei Relais-, Halbleiter oder Halbleiterrelaisausgang.

HE Ausgang 2 ist Alarmausgang 2, reverse Wirkrichtung. Nur
_ moglich bei Relais-, Halbleiter oder Halbleiterrelaisausgang.

Alarmausgang 2 als logisches OR zu Alarm 1, direkte Wirk-
—e=—arichtung. Nur moaglich bei Relais-, Halbleiter- oder
Halbleiterrelaisausgang.

A'_-/t‘ Alarmausgang 2 als logisches OR zu Alarm 1, reverse Wirk-
—wmwrichtung. Nur moglich bei Relais-, Halbleiter- oder
Halbleiterrelaisausgang.

MAlarmausgang 2 als logisches AND zu Alarm 1, direkte Wirk-
richtung. Nur moglich bei Relais-, Halbleiter- oder
Halbleiterrelaisausgang.

EEAIarmausgang 2 als logisches AND zu Alarm 1, reverse Wirk-
richtung. Nur moglich bei Relais-, Halbleiter- oder
Halbleiterrelaisausgang.

Regelkreisalarmausgang, direkte Wirkrichtung. Nur méglich
L _ LIS Relais-, Halbleiter oder Halbleiterrelaisausgang.

Regelkreisalarmausgang, reverse Wirkrichtung. Nur moglich
— @ bei Relais-, Halbleiter oder Halbleiterrelaisausgang.

Alarmhystereausgang, direkte Wirkrichtung. Nur méglich
— " bei Relais-, Halbleiter oder Halbleiterrelaisausgang.

Alarmhystereausgang, reverse Wirkrichtung. Nur méglich
— LIS Relais-, Halbleiter oder Halbleiterrelaisausgang

Kombination von Alarmen - Logisches OR Alarm 1 zu Alarm 2 - Beispiel

Direkte Wirkrichtung

Reverse Wirkrichtung

AL1 AUS, AL2 AUS:

Relais nicht erregt

AL1 AUS, AL2 AUS: Relais erregt

AL1 AN, AL2 AUS:

Relais erregt

AL1 AN, AL2 AUS: Relais nicht erregt

AL1 AUS, AL2 AN:

Relais erregt

AL1 AUS, AL2 AN: Relais nicht erregt

AL1 AN, AL2 AN:

Relais erregt

AL1 AN, AL2 AN:  Relais nicht erregt
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Parameter | Anzeige Beschreibung
Ausaanas- Ausgang 3 ist Alarmausgang 1, direkte Wirkrichtung. Nur
art gus-g Lok Jd moglich bei Relais-, Halbleiter oder Halbleiterrelaisausgang.
gang 3

Ausgang 3 ist Alarmausgang , reversee Wirkrichtung. Nur
moglich bei Relais-, Halbleiter oder Halbleiterrelaisausgang.

U,— - d Ausgang direkte Wirkrichtung als logisches OR zu Alarm 1
und Alarm 2, Nur méglich bei Relais-, Halbleiter- oder
Halbleiterrelaisausgang.

'l ad ~\Usgang reverse Wirkrichtung als logisches OR zu Alarm 1
und Alarm 2, Nur méglich bei Relais-, Halbleiter- oder
Halbleiterrelaisausgang

Fld_ d Ausgang direkte Wirkrichtung als logisches AND zu Alarm 1
und Alarm 2, Nur méglich bei Relais-, Halbleiter- oder
Halbleiterrelaisausgang

Ausgang reverse Wirkrichtung als logisches AND zu Alarm 1
—und Alarm 2, Nur méglich bei Relais-, Halbleiter- oder
Halbleiterrelaisausgang

[ 2l Regelkreisalarmausgang, direkte Wirkrichtung. Nur méglich
bei Relais-, Halbleiter oder Halbleiterrelaisausgang.

L F' Pl Regelkreisalarmausgang, reverse Wirkrichtung. Nur moglich
— bei Relais-, Halbleiter oder Halbleiterrelaisausgang.

Alarmhystereausgang, direkte Wirkrichtung. Nur maglich
bei Relais-, Halbleiter oder Halbleiterrelaisausgang.

Alarmhystereausgang, reverse Wirkrichtung. Nur méglich
— bei Relais-, Halbleiter oder Halbleiterrelaisausgang

I

- EC 5 Analogausgang - Sollwert (nur bei DC-Linearausgang)

I d=dad Analogausgang - Istwert (nur bei DC-Linearausgang

Kombination von Alarmen - Logisches AND zu Alarm 1& Alarm 2 - Beispiel

Direkte Wirkrichtung Reverse Wirkrichtung
AL1 AUS, AL2 AUS: Relais nicht erregt AL1 AUS, AL2 AUS: Relais erregt
AL1 AN, AL2 AUS: Relais erregt AL1 AN, AL2 AUS: Relais nicht erregt
AL1 AUS, AL2 AN: Relais erregt AL1 AUS, AL2 AN: Relais nicht erregt
AL1 AN, AL2 AN: Relais erregt AL1 AN, AL2 AN:  Relais nicht erregt
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Parameter Anzeige Beschreibung

SerielleSchnitt-
stelle Baud Rate

Wahlbar: 1200, 2400, 4800, 9600 Baud

o
D
C

Q.

Kommunikations-
adresse

FUr jeden Regler einmalige Kommunikations-
adresse zwischen 1 und 32.

Vergleichsstellen
-Kompensation*

Erméglicht (Grundeinstellung)
Nicht ermdglicht

X
N | Y
(] (| [«
(] ) [ W]

Verriegelungs- Parameter kann nur gelesen werden. Zeigt den
code augenblicklichen Verriegelungscode an.

* DieserParameter erscheintnurinderKonfigurationsanzeige,wenndie
Eingangsart Thermoelement gewahlt wur de (siehe Hardware Definition Code).

3.5  ALARM HYSTERESE AUSGANGE

Ein Alarm Hysterese Ausgang ist nur aktiviert, wenn beide Alarme ausgeldst sind.
Werden beide Alarme zurickgesetzt, wird auch der Alarm Hysterese Ausgang
inaktiv. Der Status des Ausgangs bei einem ausgel6dsten und einem
zurickgesetzten Alarm hangt vom Alarmstatus unmittelbar vor dem Auslosen des
Alarms ab. Bei zwei Ubersollwertalarmen ergibt sich untenstehendes Bild:

TN Alarm 1 Wert
Alarm 2 Wert
Alarm AKTIVE
Hysterese
ALSGANG INAKTIVE INAKTIVE
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3.6

KONFIGURATIONBETRIEB VERLASSEN

CLEICHZENTIG

S054-3

AN MER KUNG: Der Regler schaltet auto-
matisch in den Normalbetrieb, wenn im
Konfigurationsbetrieb fir mehr als 2 min.
keine Taste betatigt wird.

Das Umschalten wird Uber die

Selbst-Testroutine durchgefuhrt, die
auch einen Anzeigentest beinhaltet.

3-9



PM-0054

A TECHNISCHE DATEN
Al  EINGANG
ALLGEMEIN

Anzahl pro Gerat:

Eingangsabtastrate:

Digitaler Eingangsfilter:

Eingangsauflosung:

Eingangsimpedanz:

Trennung:

Istwert Offset:.

Einer

Vier Abtastungen/Sekunde

Zeitkonstante wahlbar von Bedienfront 0,0
(AUS), 0,5 -100,0 sec. in Schritten von 0,5

SecC.

ungefahr 14 bit; immer 4 x besser als die
Auflosung des Displays

Grolier 100MW (aul3er DC-Linear mA und V
Eingange).

Eingang galvanisch getrennt von allen
Ausgéngen aul3er Logiksignalausgang.

Veranderbar tber +/-
EingangsbereichMaximum per Controller:

Thermoelement: BereichewéahlbarvonBedienfront:

Typ Eingangsbereich | Angezeigter Code Typ Eingangsbereich | Angezeigter Code
R 0 - 1650°C 1127 J 32 - 1401°F 1420

R 32 - 3002°F 1128 T -200 - 262°C 1525

S 0 - 1649°C 1227 T -328 - 503°F 1526

S 32 - 3000°F 1228 T 0.0 - 260.6°C 1541

J 0.0 - 205.4°C 1415 T 32.0 - 501.0°F 1542

J 32.0 - 401.7°F 1416 K -200 - 760°C 6726

J 0-450°C 1417 K -328 - 1399°F 6727

J 32 - 842°F 1418 K -200 - 1373°C 6709

J 0-761°C* 1419 K -328 - 2503°F 6710

A-1 S054-A
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Typ Eingangsbereich | Angezeigter Code Typ Eingangsbereich | Angezeigter Code
L 0.0 - 205.7°C 1815 L 32 - 1403°F 1820
L 32.0 - 402.2°F 1816 B 211 - 3315°F 1934
L 0 - 450°C 1817 B 100 - 1824°C 1938
L 32 - 841°F 1818 N 0-1399°C 5371
L 0-762°C 1819 N 32 - 2550°F 5324
Kalibration: Gemal BS4937, NBS125 und I[EC584.

Sensor Bruchsicherung:

Fehlermeldunginnerhalb 2 sec. Ausgang
ausschaltend (Stellgrad 0%). Alarme
reagieren wie Ubersollwert-Alarm.

Widerstandsthermometer (RTD) und DC-Linear mV. Bereiche wahlbar

von Bedienfront:

Eingangsbereich Angezeigter Code Eingangsbereiche Angezeigter Code
0-800°C * 7220 0.0 - 100.9°C 2295
32 - 1471°F 7221 32.0 - 213.6°F 2296
32-571°F 2229 -200 - 206°C 2297
-100.9 - 100.0°C 2230 -328 - 402°F 2298
-149.7 - 211.9°F 2231 -100.9 - 537.3°C 1222

Typ und Anschluf3:
Kalibration:
Kompensation:
RTD Sensor Strom:

Sensor Bruchsicherung:

S054-A

3-Leiter Pt100

Gemal} BS1904 und DIN43760.
Automatisch.

150mA (ungefahr)

Fehlermeldung innerhalb 2 sec. Ausgang

ausschaltend (Stellgrad 0%). Alarme
reagieren wie Untersollwert-Alarm.
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DC Linear:BereichewahlbarvonBedienfront:

Eingangsbereich Angezeigter Code Eingangsbereich Angezeigter Code
0 - 20mA 3413 0-5V 4445
4-20mA* 3414 1-5V 4434
0 - 50mV 4443 0-10vV~™* 4446

(Eventuell miissen Anderungenanden Steck brii cken der CPU-Platine durch ge fiihrt
werden - sieheKapitel2.4.1)

Bereichsmaximum:

Bereichsminimum:

kleinste Spanne:

Sensor Bruchsicherung:

A2

Typ:

Potentialfrei:

TTL Pegel:

Maximale Eingangs-

verzogerung (AUS-EIN):

Minimale Eingangs-

verzogerung (EIN-AUS):

-1999 bis 9999. Dezimalpunkt wie
gewinscht.

—-1999 bis 9999. Dezimalpunkt wie fur
Bereichsmaximum

ein Digit

Nur wirksam bei 4-20mA, 1-5V und 2-10V
Eingangen.Fehlermeldung innerhalb2
sec. Ausgang ausschaltend (Stellgrad 0%).
Alarme reagieren wie Untersollwert-Alarm.

MEHRFACHSSOLLWERT EINGANG (OPTION)

Potentialfreier Kontakt oder TTL-kompatibel
Verbindung zu externem Schalter oder
Relais: Kontakt offen= Sollwert 1 gewahlt
(Minimalimpedanz = 5000w), Kontakt
geschlossen= Sollwert 2 gewahlt
(Maximalimpedanz = 50w).

Sollwert 1 gewahlt: —0.6V bis 0.8V
Sollwert 2 gewéahlt: 2.0V bis 24V

1 Sekunde

1 Sekunde

S054-A
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A.3  AUSGANG 1

Allgemein

Lieferbare Typen:

Relais
Kontakt Typ:
Schaltleistung:
Lebensdauer:
Trennung:
Logiksignal/TTL

Signal:

Trennung:

Halbleiter:
Betriebsspannung:
Stromaufnahme:

Max. Non-repetitive Surge
Current (16.6ms):

Min. OFF-State &+ @ Rated
Voltage:

Max. OFF-State leakage @
Rated Voltage:

Max. ON-State Voltage Drop @
Rated Current:

Repetitive Peak OFF-state
Voltage, Vdrm:

S054-A

Relais (Standard), Logiksignal- und
DC-Linearausgang als Option.

Potentialfreier Umschalter.
2A ohmsche Last bei 120/240V AC.
>500,000 Schaltungen bei Nennlast.

Eigentrennung.

SSR =>4.3V DC in 1kWMinimum.
SSR =>4.3V DC in 250w Minimum.

Nicht galvanisch getrennt vom Eingang
oder anderen Logiksignalausgangen.

20 - 280mV (47 - 63Hz)
0,01A - 1A

25A Spitze

500V/ns

1mA rms

1.5V peak.

600V minimum.



DC-Linear

Auflosung:

Abtastung:

Bereiche:

PM-0054

Acht bit in 250mS (10 bit in 1 sec. typisch,
>10 bits in >1 sec. typisch).

Bei jeder Ausfihrung des
Regelalgorythmus.

0-20mA
4 - 20mA
0-10Vv
0-5v

(Anderungenzwischen V und mA Bereichen erfordern Steckbriickenanderungen.)

Lastimpedanz:

Trennung:

Bereichswahl:

A.4  AUSGANG 2

Allgemein
Lieferbare Typen:
Relais
Kontakt Typ:
Schaltleistung:
Lebensdauer:
Trennung:
Logiksignal/TTL

Signal:

Trennung:

0 - 20mA: 500w Maximum
4 - 20mA: 500w Maximum
0 - 10V: 500w Minimum

0 - 5V: 500w Minimum

Galvanisch getrennt von allen Ein- und
Ausgangen.

Durch Steckbriickenanderung oder
DIP-Schalter und Bedienfront-Code.

Relais, Logiksignal- und DC-Linearausgang.

Potentialfreier Umschalter.
2A ohmsche Last bei 120/240V AC.
>500,000 Schaltungen bei Nennlast.

Eigentrennung.

SSR =>4.3V DC in 1kWMinimum.
SSR =4.3V DC in 250W Minimum.

Nicht galvanisch getrennt vom Eingang
oder anderen Logiksignalausgangen.

S054-A
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TRIAC:
Betriebsspannung: 20 - 280mV (47 - 63Hz)
Schaltleistung: 0,01A - 1A
Max. nicht wiederholbarer 25A Spitze
Einschaltstrom (16.6ms):
Min. AUS ¢ @ bei 500V/rs
Nennspannung:
Max. AUS-Kriechstrom @ ImA rms

bei Nennpannung:

Max. AN-Spannungsverlust @ 1,5V Spitze.
bei Nennstrom:

Repetitive Peak OFF-state 600V minimum.
Voltage, Vdrm:

DC-Linear

Auflosung: Acht bit in 250mS (10 bit in 1 sec. typisch,
>10 bits in >1 sec. typisch).

Abtastung: Bei jeder Ausfihrung des
Regelalgorythmus.

Bereiche: 0-20mA
4 -20mA
0-10V
0-5V

(Anderungenzwischen V und mA Bereichen erfordern Steckbriickenanderungen.)

Lastimpedanz: 0 - 20mA: 500WMaximum
4 - 20mA: 500W Maximum
0 - 10V: 500W Minimum
0 - 5V: 500W Minimum

Trennung: Galvanisch getrennt von allen Ein- und
Ausgangen.
Bereichswahl: Durch Steckbrickenanderung oder

DIP-Schalter und Bedienfront-Code.
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A5  AUSGANG 3

Allgemein
Lieferbare Typen:
Relais
Kontakt Typ:
Schaltleistung:
Lebensdauer:
Trennung:
Logiksignal/TTL

Signal:

Trennung:

TRIAC:

Betriebsspannung:

Stromaufnahme:

Max. Non-repetitive Surge

Current (16.6ms):

Min. OFF-State & @ Rated

Voltage:

Max. OFF-State leakage @

Rated Voltage:

Max. ON-State Voltage Drop @

Rated Current:

Repetitive Peak OFF-state

Voltage, Vdrm:

PM-0054

Relais, DC-Linear (Analogausgang).

Potentialfreier Umschalter.
2A ohmsche Last bei 120/240V AC.
>500,000 Schaltungen bei Nennlast.

Eigentrennung.

SSR =>4.3V DC in 1kWMinimum.
SSR =>4.3V DC in 250W Minimum.

Nicht galvanisch getrennt vom Eingang
oder anderen Logiksignalausgangen.

20 - 280mV (47 - 63Hz)
0,01A - 1A

25A peak

500V/ns

1mA rms

1.5V peak.

600V minimum.

S054-A
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DC-Linear

Auflosung:

Abtastung:

Bereiche:

(Anderungenzwischen V und mA Bereichen erfordern Steckbriickenanderungen.)

Lastimpedanz:

Trennung:

Bereichswabhl:

A.6  REGELUNG

Automatischer Abgleich:

Proportionalbander xp:

Integralzeit Tn:
Differentialzeit Tv:

Manueller Reset (Bias):

Heizen/Kiihlen Ubergang:

EIN/AUS Hysterese:

Auto/Manuell:

S054-A

Acht bit in 250mS (10 bit in 1 sec. typisch,
>10 bits in >1 sec. typisch).

Bei jeder Ausfihrung des
Regelalgorythmus.

0-20mA
4 - 20mA
0-10Vv
0-5v

0 - 20mA: 500WMaximum
4 - 20mA: 500W Maximum
0 - 10V: 500W Minimum

0 - 5V: 500WMinimum

Galvanisch getrennt von allen Ein- und
Ausgangen.

Durch Steckbrickenanderung oder
DIP-Schalter.

Vorabgleich und Selbstabgleich.

0 (AUS), 0.5% - 999.9% des
Eingangsbereiches (Auflosung 0,1%)

1s - 99min. 59sec. und AUS

0 (AUS) - 99 min. 59 sec.

Durchfuihrung bei jeder Ausfiihrung des
Regelalgorythmus. Einstellbar von O bis

100% (Zweipunktregler) oder -100% bis
100% (Dreipunktregler) des Stellgrades

-20% bis +20% von Proportionalband 1 +

Proportionalband 2.
0.1% bis 10.0% des Eingangsbereiches.

Anwenderwahlbar mit stol3freier
Umschaltung.



Zykluszeit:

Sollwertbereich:

Sollwert Maximum:

Sollwert Minimum:;

Sollwert Rampenfunktion:

A.7  ALARME

Maximale Anzahl der Alarme:

Max. Anzahl der
Alarmausgange:

Kombinierte Alarme:

A.8  GENAUIGKEITSANGABEN

Referenzbedingungen:
Allge meinwie BS5558.

Umgebungstemperatur:
Relative Luftfeuchte:
Netzspannung:
Leitungswiderstand:

Leitungswiderstand:

PM-0054

Wahlbar von 1/2 sec. bis 512 sec. in
binaren Schritten.

Begrenzt durch Sollwert Maximum und
Sollwert Minimum.

Begrenzt durch Sollwert und
Bereichsobergrenze.

Begrenzt durch Sollwert und
Bereichsuntergrenze.

Rampensteigung wahlbar zwischen 1 -

9999 Anzeigeeinheiten und ausgeschaltet.
Dezimalstelle wie Eingangsmef3bereich.

Zwei Softwarealarme und Regelkreisalarm.

Bis zu 2 Ausgange koénnen als
Alarmausgange benutzt werden.

Logische OR oder AND-Verkntpfung mit
einem Hardware-Ausgang ist moglich.

200C+20C

60 - 70%

90 - 264V AC 50Hz +1%
<10w fur Thermoelement

<0.1w/pro Leiter (Pt100)

GenauigkeitbeiReferenzbedingungen:

Gleichtaktunterdrickung:

Stoérspannungsunterdrickung:

>120dB bei 50/60Hz, damit
vernachlassigbar gering bis 264V 50/60Hz.

Ohne Einflu® bis 500% des MelRbereichs
bei 50/60 Hz

S054-A
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DC-Linear Eingange
Mel3genauigkeit:
Thermoelementeingange:

Mel3genauigkeit:

Linearisation:

Vergleichsstellen-Kompensation:

Widerstandsthermometereingang:

MeRgenauigkeit:

Linearisation:

DC-Linear Ausgangsgenauigkeit

Ausgang 1:

Ausgang 2:

Ausgang 3 (Analogausgang):

Betriebsbedingungen:

Umgebungstemperatur (Betrieb):

Umgebungstemperatur
(Lagerung

Relative Feuchte:
Netzspannung:

Quellwiderstand:

S054-A

+0.25% des Bereichs 1 Anzeigestelle.

+0.25% des Bereichs =1 Anzeigestelle.
ANMERKUNG: Verminderte Genauigkeit mit
Typ “B” Thermoelement zwischen

100 - 600°C (212 - 1112°F).

Besser £0.2°C Uiber den gesamten Bereich
bei 0,1°C Auflésung (==0.050C typisch).
Besser +0.5°C Uber den gesamten Bereich
bei 1°C Auflésung.

Besser #0.70C.

+0.25% des Bereichs 1 Anzeigestelle
Besser £0.2°C uber den gesamten Bereich
bei 0.1°C (%0.050C typisch).

Besser +0.5°C immer Uber den gesamten
Bereich bei 10C Auflésung.

+0.5% (mA @ 250W, V @ 2kW); 2% unter
und Uber Bereichsgrenze (4 - 20mA).

+0.5% (MA @ 250W, V @ 2kW); 2% unter
und Uber Bereichsgrenze (4 - 20mA).

+0.25% (MA @ 250W, V @ 2kW); Linearitat

abfallend bis =0.5% bei steigender Last
(bis Spezifikationsgrenze).

0°C bis 55°C

—20°C bis 80°C

20% - 95%
90 - 264V AC 50/60Hz

1000w Maximum (Thermoelement)



Leitungswiderstand:

PM-0054

50w pro Leiter max. symmetrisch (Pt100)

Genauigkeitunter Betriebsbedingungen

Temperatureinfluf3:

Kaltleiterkompensation
(nur Thermoelement):

Netzspannungseinflul3:

EinfluR der relativen Feuchte:

Leitungswiderstandseinflul3:

A.9  AUSFUHRUNG

Betriebsbedingungen:
EMI Klassifizierung:

EMI Strahlung:
Schutzart:
Netzspannung:
Leistung:

Abdichtung der Bedienfront:

A.10 ALLGEMEINE DATEN

Abmessungen:
Bedienfront:

Befestigung:

Klemmen:

Gewicht:

-11

0.01% des Bereichs/’C Umgebungs-
temperaturanderung

Besser +1°C.

Vernachlassigbar.
Vernachlassigbar

Thermoelement 100w <0.1%
Thermoelement 1000w: <0.5%
Widerstandthermometer 50w <0.5%

Siehe GENAUIGKEIT.
Entspricht EN55101.
Entspricht EN55022 (BS6527).
Entspricht IEC 1010-1.

90 - 264V AC 50/60Hz
ungefahr 4 Watt.

Entspricht IP 65.

Tiefe - 120mm.
Brei te - 48mm, Hohe - 48mm (1/16 DIN)

Steckbar mit Schalttafelverriegelung.
Schalttafelausschnitt 45mm x 45mm.

Schraubklemmen.

0.21kg max.
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PM-0056

Alphabetischer Index - Band 2

A N
Ausgangsanschlisse Netzanschlisse
DC Linear 1-7 24V AC/DC Option 1-6
Relais 1-7 Netzspannung 1-6
Halbleiter 1-7
Ausgangsart Ausgang 1 K
Auswahl von 2-5
Ausgangsart Ausgang 2 Konfugurationsbetrieb
Auswahl von 2-5 Einschalten 3-1
Ausgangsart Ausgang 2 Verlassen 3-9
Auswahl von 2-5
Ausgang 2/Ausgang 3 Optionsplatine R
Entfernen/ersetzen 2-3
Reglerabmessungen A-12
E Ruckwartige Schraubanschlusse 1-4
_ Regler aus Gehause ausbauen 2-1
Eingangsanschlisse Regler in Gehause einbauen  2-3
Mehrfachsollwertauswahl 17 RS485 serielle Schnittstellenplatine
Lineareingang 1-7 Entfernen/ersetzen 2-3
Widerstandsthermometer  1-6
Thermoelement 1-6 S
Eingangsart
Auswahl von 2-4 Schalttafeleinbau
Schalttafelausschnit
H (Mehrfachinstallation) 1-1
Schalttafelausschnit
Hardware Definition Code (Einfache Installation) 11
Anzeige von 3-2 Schalttafeldicke 1-1
Eingang/Ausgangsauswahl 3-3 Sensor Bruchsicherung
Hardware Definition Code Wirkung auf Ausgange
Verandern von 3-2 (DC Linear Eingange) A-3
Wirkung auf Ausgange
(RTD Eingange) A-2
M Wirkung auf Ausgange
(Thermoelemeneingange) A-2
Mehrfachsollwertoptionsplatine Serielle Schnittstelle
Entfernen/ersetzen 2-3 Anschliisse 1-8
Mehrfachsollwerauswabhl
TTL-kompatiblee Eingang 1-7
Potentialfreier Eingang 1-7

S056-1DX





