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ALLGEMEINES

Das sichere Einhalten enger Toleranz-
grenzen bei hoher Auslastung macht An-
lagen erst wirtschaftlich. Regler mit be-
wahrten und robusten Regelalgorith-
men sind die Basis flr einen stabilen
Prozelverlauf in unterschiedlichen Be-
triebsphasen.

Die Selbstoptimierung garantiert kiirzes-
te Inbetriebnahmezeiten. Die “mitden-
kende"” Bedienerfihrung in deutsch,
englisch oder franzdsisch, Klartextanzei-
gen sowie einstellbare Verriegelungen
verhindern Fehlbedienungen und damit
Produktionsausfalle.

BESCHREIBUNG

Der KS 94 kann als Signalgerat, 2-Punkt,
3-Punkt, 3-Punktschritt- und stetiger
Regler konfiguriert werden. AuRerdem
sind A/Y/Aus, stetig mit Stellungsregler,
Split-Range sowie beliebige Kombina-
tionen “schaltend/stetig”fir Dreipunkt-
verhalten wahlbar.

Sollwertfunktionen sind Festwert, Fest-
wert/Folge oder Programmgeber, je-
weils mit oder ohne Verschiebung. Die
Verschiebung kann wahlweise additiv
(z.B. Nachtabsenkung) oder als Faktor
(z.B. Oy-Korrektur bzw. Lastverteilung)
wirksam werden.

Sie ist steuerbar Uber einen externen
Kontakt und kann durch ein analoges
Signal oder einen einstellbaren Parame-
ter vorgegeben werden.

Ebenfalls realisierbar sind:

® Verhéltnisregelung (stochiometrische
Verbrennung, Mischungsverhaltnisse,
Zuschlage, Dosierung...)

® Dreikomponentenregelung (Niveau-
regelung in Dampferzeugern,...)

® Mittelwertberechnung aus zwei
ProzeRwerten.

Neben einer MeRwertkorrektur konnen
Eingangs- und Ausgangssignale skaliert,
linearisiert und radiziert werden. Damit
laRt sich der Regler ohne Zusatzgeréate
optimal an den Prozef anpassen.

In der Praxis bewéhrt hat sich die Auf-
schaltung von Stérgrofien zur Verbes-
serung des Regelverhaltens z.B. bei
Dampfkesseln.

Uberall dort, wo mehrere Regler auf nur
eine Stelleinrichtung wirken mussen,
kommt die Begrenzungsregelung (override
control) zur Anwendung. Naturlich kénnen
auch feste Stellgrenzen angegeben wer-
den. Dies gilt nicht nur fir stetige, sondern
auch fir schaltende und 3-Punkt- schrittreg-
ler mit Stellungsrtickmeldung.

DAC garantiert Betriebssicherheit

Digital Actuator Control Uberwacht die Funk-
tion des Stellantriebs und erkennt Probleme
bevor sich diese Uber eine erhéhte Regelab-
weichung auswirken. Erkannt wird Blocka-
ge, defekter Motor oder Kondensator und
sonstige Probleme am Antrieb, die dessen
Funktion beeinflussen.

Die DAC-Funktion steht bei 3-Punkt- Schrit-
treglern mit Potentiometer- riickmeldung
und stetigen Reglern mit Stellungsriickmel-
dung zur Verfligung.

Programmregler mit Suchfunktion und Echtzeituhr
Anzeige von kundenspezifischen Texten
Strahlwasserdichte Front - Schutzart IP 65

KS 94
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Neu: MeBwertausgang und DAC

Meniigefiihrte Bedienung mit Klartextanzeige

Typgepriift nach DIN 3440
Universalausfiihrung stetig / schaltend
PROFIBUS-DP, INTERBUS oder RS 485

Front- und Bus-Schnittstelle

advanced lin

TECHNISCHE DATEN

EINGANGE

Die Eingange INP1, INP5 und INP6 sind
galvanisch miteinander verbunden. Fur

jeden Eingang ist eine Filterzeitkonstan-
te von 0...999,9 s einstellbar.

UNIVERSALEINGANG INP1

Zusatzfunktionen (wahlweise):
Linearisierung mit 7 Segmenten
Skalierung

Radizierung

Filter

Grenzfrequenz: fg = 1Hz
MeRzyklus: 200 ms

Thermoelemente

Typ  MeRbereich |Fehler |Auflésung
L 0...900°C <2K 0,06 K
J 0...900°C <2K 0,05K
K 0...1350°C <2K 0,072K
N 0...1300°C <2K 0,08 K
S 0...1760°C <3K 0,275K
R 0...1760°C <3K 0,244 K
T 0...400°C <2K 0,056 K
w(e)"  0..2300°C <K |018K
E 0...900°C <2K 0,038K
g’ (0)...400...1820°C |<4K 03K

) W5Re / W26Re

2} Angaben gelten ab 400°C

Anzeige in °C oder °F
Mit Linearisierung (temperaturlinear)
Eingangswiderstand: > 1 MQ

Bruchiiberwachung
Strom durch den Fuhler <1 uA
Wirkungsweise konfigurierbar.



Verpolungstiberwachung
Bei 30°C unter MeRanfang ansprechend

Temperaturkompensation

Eingebaut (Flhler- bzw. Ausgleichs- lei-
tung bis an den Regler fihren).
Zusatzfehler: £0,5 K/10K Klemmen- tem-
peratur

Externe Temperaturkompensation wahl-
bar: 0...100°C

Widerstandsthermometer

Pt 100 Q nach DIN IEC 751 und Tempe-
raturdifferenz 2 x Pt 100 Q

MeRbereich Fehler Auflésung
-200...250,0°C <0,25K 0,024 K
-200...850,0°C <0,5K 0,06 K

2x -200..250,0°C  <05K 0,024 K

2x -200..850,0°C  <1K 0,05 K

Anzeige in °C oder °F, Dezimalpunkt ein-
stellbar. Mit Linearisierung (tem- peratur-
linear) Anschluf3 in Dreileiter- schaltung
ohne Abgleich. Zweileiter- schaltung mit
Abgleichwiderstand. Leitungswider-
stand: <30 Q je Leitung MefRstrom: <
TmA

Melkreistiberwachung

Auf Fuhler- oder Leitungsbruch bzw. Kurz-
schluf3. Wirkungsweise konfigurierbar.

Widerstandsferngeber

MeRbereich  Fehler Auflosung
0..500Q <01 % <0,02 Q

Widerstandslinear

Rgesamt <500 Q inkl. 2 x Ru

MeRstrom: < TmA

Bei Ferngebern > 500 Q < 1000 Q ist ein
entsprechender Parallelwiderstand zu
verwenden. Die Linearitat bleibt erhal-

ten. Abgleich und Skalierung mit ange-
schlossenem Fuhler.

MelLkreisiiberwachung

Auf Flhler- und Leitungsbruch bzw.
Kurzschlu3. Wirkungsweise konfigurier-
bar.

Gleichstrom

Gleichspannung

MeRbereich  Fehler Auflésung

0/2..10V <0,1% <04mV

Eingangswiderstand > 100 kQ

MeRbereichsgrenzen wahlbar innerhalb
-999...9999. Dezimalpunkt einstellbar.

SIGNALEINGANG INP5

Differenzverstarkereingang: Max. 2 Ein-
gange kaskadierbar, wenn eine weitere
galvanische Verbindung zwischen den
Geréten besteht. Sonst kénnen bis zu 6
Geréte kaskadiert werden. Zusatzfunkti-
on (wahlweise): Skalierung / Radizierung
/ Filter

Gleichstrom und Gleichspannung

Technische Daten wie INP1 nur: Grenz-
frequenz: fq = 0,25Hz
Melzyklus: 800ms

SIGNALEINGANG INP6

Zusatzfunktion (wahlweise)
Skalierung / Radizierung / Filter

Ferngeber

Widerstandslinear Rgggam: < 1000 Q inkl.
2x R, MeRstrom: ca. TmA,

Auflosung: £0,04 Q, Abgleich mit ange-
schlossenem Ferngeber.

Einheitssignal 0/4...20 mA
Technische Daten wie INP1

STEUEREINGANGE di1, di2

Optokoppler

Nennspannung 24 V DC extern
Stromsenke (IEC 1131 Typ 1)

Logik "0" =-3..5V

Logik “1" =15...30 V

Strombedarf ca. 5 mA

Die digitalen Eingange sind galvanisch
getrennt zu den anderen Ein- und
Ausgangen und der Hilfsenergie.

Fig. 2 Elektrische Anschllisse

galvanische Trennung

MeRbereich Fehler Auflésung
0/4..20 mA <01 % <08 puA

Eingangswiderstand: 50 Q

Melbereichsgrenzen wahlbar innerhalb
-999...9999. Dezimalpunkt einstellbar

Mel3kreistiberwachung bei 4...20 mA

Spricht an bei | £2 mA
Wirkungsweise konfigurierbar.
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SIGNALEINGANGE INP3, INP4
(OPTION)

Galvanisch getrennte Differenzverstar- ker-
eingénge. Zusatzfunktion (wahlweise): Ska-
lierung / Radizierung (Linearisierung mit 7
Segmenten nur INP4)

Gleichstrom: Technische Daten wie INP1
STEUEREINGANGE di8...di12
(OPTION)

Technische Daten wie di1,di2 aber galva-
nisch verbunden mit do5 und do6.

STEUEREINGANGE di3...di7

Technische Daten wie di1, di2 aber gal-
vanisch verbunden mit do1...do4

UBERSICHT DER EINGANGE
Eingang Verwendung

INP1 Xy (Istwert)

INP3 X, (Verhltnis, 3-Komp.)

z (HilfsregelgroRe)
W) (Min/Max-Selektion)

INP4 Weyt (EXt. Sollwert), x5 (3-Komp.)
0VC (Begrenzungsregelung)

INP5 Weyt (ext. Sollwert)
X9 (Verhéltnis, 3-Komp.)
dwgy (ext. Sollwertkarrektur)

INP6 Yp (Stellungsrtickmeldung)
dwey; (ext. Sollwertkorrektur)
Weyt (ext. Sollwert)
z (HilfsregelgroRe)

di1 W/Weyt » W/Wo, , W/dWy, aUt/man,
PI/P, auto/Y2, Regler Aus, PRG
start/reset + stop, Verriegelung1)

di2 wie d1 + Tracking ein

di3 Local / Remote

di4 PRG start/stop

di5 PRG reset

di6 PRG Auswahl Bit 1

di7 PRG Auswahl Bit 2

di8 Parameter Auswahl Bit 1

di9 Parameter Auswahl Bit 2

di10 0VC aus, OVC + (3-Punktschrittregler)

di11 0VC + (3-Punktschrittregler)
W/dWext

di12 Tracking, w/ws

1) Verriegelung der Auto/Hand-Taste,
Sollwertverstellung, Reglerabschaltung,
Werteverstellung, Programmregler-
bedienung

Integrierte Speisespannung (optional)

Verwendbar zur Versorgung eines 2-Lei-
termeRumformers oder von 4 Optokopp-
lereingdngen. Galvanisch getrennt
Leistung: 22mA/>17,5V

Auslieferzustand

Die Speisespannung liegt auf den Klem-
men A12 und A14, wenn INP1 auf

Strom oder Thermoelement konfigu-
riert ist.

Uber interne Schalter kann sie auf die
Klemmen A1 und A4 geschaltet werden.
Dann stehen sie unabhangig von der Ein-
gangskonfiguration immer zur Verfu-

gung.

AUSGANGE

AUSGANGE OUT1, OUT2

Je nach Ausflihrung mit Relais oder ste-
tigem Ausgang/Logiksignal

OUT1 und OUT2 als Relaisausgédnge

Relais 1 und 2 mit potentialfreien Um-
schaltkontakten.

Schaltleistung:

Max. 500 VA, 250V, 2A bei 48...62 Hz,
ohmsche Last

Min. 12V, 10 mA AC/DC

Hinweis:

Bei Anschluf? eines Steuerschltzes an
einen Relaisausgang ist eine RC-Schutz-
beschaltung am Schitz erforderlich, um
hohe Spannungsspitzen zu vermeiden.

OUTT1 als stetiger Stromausgang
Galvanisch getrennt von den Eingangen.
Frei skalierbar

0/4...20 mA konfigurierbar.
Aussteuerbereich: 0...ca.22mA
Aufldsung: <6uA £ 12 bit

Birde: <600 Q

Einflufd der Birde: < 0,1%
Grenzfrequenz: ca. 1 Hz

OUTT als Logiksignal 1

0/< 20 mA bei einer Blrde <600 Q
0/> 12 V bei einer Blrde > 600 Q

RELAISAUSGANGE ouT4, oUTS
Technische Daten wie OUT1, OUT2

SIGNALAUSGANG 0OUT3
(OPTION)

Galvanisch getrennt

Wahlweise:

7-Segment-Linearisierung oder Skalie-
rung.

Wertebereich:

frei skalierbar mit Dezimalpunkt (Zoom-
funktion) invers oder direkt.

Technische Daten wie OUT1
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STEUERAUSGANGE DO5, DO6
(OPTION)

Galvanisch getrennte Optokoppler- aus-
gange, mit di8...di12 galvanisch verbun-
den.

Grounded load: gemeinsame positive
Steuerspannung

Schaltleistung: 18...32 VDC; < 100 mA
Interner Spannungsabfall: <1V bei |,

Schutzbeschaltung: eingebaut gegen
KurzschluR, Uberlastung, Verpolung
(Freilaufdiode fur Relais-Last)

STEUERAUSGANGE do1...do4

Technische Daten wie dob, do6 aber gal-
vanisch verbunden mit di4...di7
Gerate mit Profibus-DP oder INTERBUS:

Interner Spannungsabfall: 21,5 V bei |4«

UBERSICHT DER AUSGANGE

Ausgang Verwendung

ouT Regelausgang 1,2, Alarm 1,2, 3,4
Stellungsriickmeldung Yp

Neue Regelabweichung xw

Funktion! |stwerte x;, Xy, X3, Xeff
Sollwerte W, Wegr, Wext, QWeyt, Worg

0uT2 Regelausgang 1,2, Alarm1,2,3,4

0uT3 wie QUT1 auBer Alarme

0ouT4 Alarm 1, 2,3, 4, Regelausgang 1, 2
PRG Steuerspur 1/2/3/4, PRG Ende

0oUTh Alarm 1,2, 3, 4, Regelausgang 1, 2
PRG Steuerspur 1/2/3/4, PRG Ende

dol Steuerspur 1

do2 Steuerspur 2

do3 Steuerspur 3

dod Steuerspur 4

dob auto/man, Regelausgang 1

dob W/We,. Regelausgang 2

ALARME

Konfigurierbare Alarmarten

Sensoriiberwachung

Sensoriiberwachung oder MelBwertalarm
wahlweise mit Unterdriickung beim Anfahren
oder bei Anderung des Sollwertes.

Uberwachbare Signale

Istwert Xgf X1, X2, X3

Regelabweichung x,,

Sollwerte Weyf, Weyt, Wsel

StellgrélSe y, Stellungsrickmeldung yp,
y-Begrenzung OVC

Eingangssignale INP1...INP6
Programmgeberzeiten (tpeto, thruttor trest!
Buszustand bei PROFIBUS-DP und INTERBUS



Einstellgrenzen
Parameter Grenzen
Unterer Grenzwert LimL -999...9999
Oberer Grenzwert LimH -999...9999
Schaltdifferenz XSd 1..999

Fig.1 Einbaumal3e (in mm)

Dezimalpunkt einstellbar

REGELVERHALTEN

Wirkung des D-Teils

wahlweise auf die RegelgroRe x oder die
Regelabweichung xw

Konfigurierbare Reglertypen

Standardregler
Verhéltnisregler
Dreikomponentenregler
Yp- Aufschaltung
Mittelwertbildung

Verhalten bei Sensorbruch

Wie folgt konfigurierbar:
neutral (Ausgédnge abgeschaltet)
Y=Ymin (0%...Ymax)

Y=Ymax Ymin---100%)

y=y, (fest)

y=Y», direkt verstellbar

Einstellgrenzen
Parameter Symbol Grenzen
Proportionalbereich Xpl 0,1...999,9%
Proportionalbereich sz 0,1...999,9%
Nachstellzeit T, 0...9999s
Vorhaltzeit T, 0...9999s
Schaltperiodendauer T1 0,4...999,9s
Schaltperiodendauer T, 0,4...999,9s
Schaltpunktabstand X, 0...999,9%
Schaltpunktabstand X, 0...999,9%
Schaltpunktabstand” X, 2..999,9%
Motorlaufzeit T 10...9999s
Kiirzester Stellschritt TpuIS 0,1...999,9s
Schaltdif. (Signal) X, 1..9999"
Schaltpunktabstand Ly -999..9999"
Schaltdiff. (Zusatz) X, 1..9999"
2. Stellwert Y, -105...105%
y-Begrenzung Yoin -100(0)...100%
y-Begrenzung Y ax -100(0)...100%
Arbeitspunkt A -100(0)...100%

" Dezimalpunkt wie fiir Eingangsbereich x1 (INP1)

2 Gilt fiir Dreipunkt-Schrittregler

96 105
A& h s
1...16 Ty
(o]
D De s /
[ ]
© L2L2L0 =
(<] weon  HALEH +0,8
Y: IR 55% 92 ’
max.—f 50 C max.
Dlzllz' 95%rel. %
SOLLWERTFUNKTIONEN Maximal kénnen zwei Steuerspuren auf OUT4

Folgende Funktionen sind konfigurierbar:
Festwert

Festwert/Folge

Programmgeber

Festwert mit externer Verschiebung (dwg,,)
Festwert/Folge mit interner Verschiebung (dw)
Festwert mit externer Verschiebung (dw gy
Programmgeber mit Verschiebung (dw)
Programmgeber mit externer Ver- schiebung
(AWgy )

Verhaltnis, mit (x;+Ngl/x, oder (x;+Ng)/(x1+x25)
oder (xyx7+Ng)/Xo

Dreikomponenten, mit x;+a(x,-x3)

Sonderfunktionen

Tracking w=w,fs bei Umschaltung extern nach
intern

Tracking w=x bei Umschaltung extern nach
intern

Mittelwertberechnung mit x; *(1-b)+x,*b

Parameter Symbol Grenzen
Sollwertanfang w0 -999..9999"
Sollwertende w100 -999..9999"
2. Sollwert W2 -999...9999"
Sollwertkorrektur dw -99,9...9999”
Pos. Sollwertgradient ~ Grw+ 0,01...99,992}
Neg. Sollwertgradient  Grw- 0,01...99,992)
Sollwertgrad. fir W2 Grw2 0,01..99,99”

1) Dezimalpunkt je nach Eingangsart einstellbar
2} Einstellung /min; abschaltbar mit —

PROGRAMMGEBER

3 Programme mit 20 Segmenten,

1 Analogspur und 4 Steuerspuren.

Die Analogspur kann als Sollwert fur den
Regler verwendet und/oder Uber OUT1
oder OUT3 ausgegeben werden.

Ohne Option B

run/stop + reset erfolgt gemeinsam durch den

Steuereingang di1 oder di2.

Alternativ kann der Programmgeber Uber die
Front bzw. die Schnittstelle bedient werden

(run/stop, reset, preset).
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und OUT5 ausgegeben werden.

Mit Option B

Separate Steuereingénge fiir Run/stop (di4) und
Reset (di5)

Programmauswah! 1 aus 3 (di6, di7)
Ausgabe aller 4 Steuerspuren Uber

Optokopplerausgénge do1...do4 oder (iber Relais

(OUT4, OUT®).

Konfigurierbare
Programmgeberfunktionen

Programmauswahl.:
liber Bedienung/Schnittstelle
liber Steuereingénge (di6/di7)

Verhalten bei Netzwiederkehr:
Programm fortsetzen

Umschaltung auf w

Automatischer Suchlauf

Automatischer Suchlauf; Umschal- tung auf w
bei erfolgloser Suche

Programm fortsetzen an der Zeitmarke der
Netzwiederkehr

Verhalten bei Programmende:
Verharren am Ende

Reset (Start erforderlich)

Fortsetzen mit Folgeprogramm
Folgeprogramm und Reset (Start erforderlich)

TIMERFUNKTION

(Nur bei Option B mit RS 422/485
Schnittstelle)

y/Y2 Umschalten auf festen Stellwert

w/w2 Umschalten auf Sollwert w2

Regler | Ein- und Ausschalten der Reglerausgénge
aus

run Starten des Programmgebers

Zwei Schaltpunkte direkt einstellbar in Stunden,
Minuten, Tag, Monat, Jahr.



BEDIENFUNKTIONEN

Folgende Funktionen sind konfigurierbar:

Automatik/Hand-Taste
keine Funktion
Automatik/Hand
Intern/extern (Sollwert) bzw.
Intern/Programmgeber

System Men(

Start/Stop Selbstoptimierung

Programm preset (Option)

Programm reset (Option)

Programm run/stop (Option)

Umschaltung Front/Busschnittstelle (Option)
Stellen der Echtzeituhr (Option)

Erweiterte Bedienebene
12 Parameter und Signale kénnen in die

erweiterte Bedienebene kopiert werden.

ANZEIGEN

LCD-Anzeigemodul mit roter Hinter-
grundbeleuchtung

Schaltausgénge des Reglers,
des Programmgebers oder
Diagnose fiir Busse

4-stellig Istwert X, X;, X, , X,
4-stellig Sollwert

Bargraph fiir Stellwert,
Regelabweichung,
Programmzeit oder
Statusanzeige.

Alternierend: Anwendertexte

Einheit oder TAG-Nummer
(5 Zeichen frei einstellbar)

Fig.2 Programmgeber mit Analogspur und 4 Steuerspuren:

N
Analogspur
1 2 3 16 17 18 19 20
g
PRESET @I/
1 2 3 4:5 7 8 9 10 11

.. Steuerspur 1

I I I . I I Steuerspur 2
Steuerspur 3
Steuerspur 4

ﬁ abgelaufene
START Programmazeit ENDE
Anwendertexte HILFSENERGIE

Es konnen bis zu 12 freie Texte a 16 Zei-
chen (7 Bit ASCII) mit dem Engineering
Tool (bzw. Uber Busschnittstelle) einge-
geben werden und vorlbergehend im
Wechsel mit

der standigen Anzeige (z.B. Bargraph)
dargestellt werden.

Text Anwendertexte aktivierbar tber...
Zusténde dig. Eingénge

1 Alarm 1 di1

2 Alarm 2 di2

3 Alarm 3 di3

4 Alarm 4 di4

5  |Steuerspur 1 di5

6 Steuerspur 2 di6

7 Steuerspur 3 di7

8 Steuerspur 4 di8

9 Programm 1 di9

10 |Programm 2 di10

11 |Programm 3 di11

12 |Bandbreite LC+/- di12

Je nach Bestellung:

WECHSELSPANNUNG

90...250 VAC
Frequenz: 48...62 Hz
Leistungsaufnahme: ca. 10 VA

ALLSTROM 24 V UC

24 VAC, 48...62 Hz / 24 V DC
Toleranz: +10...-15%
Leistungsaufnahme: ca: 10 VA (W)

VERHALTEN BEI NETZAUSFALL

Konfiguration, Parameter und einge-
stellte Sollwerte: Dauerhafte EEPROM

Speicherung Programmgeberdaten: (ak-

tuelle Zeit) Speicherung in kondensator-
gepuffertem RAM (>1 Stunde)

Konfigurationsbeispiele:

9407-924-XXXXX 9407-924-XXXXX 9407-924-XXXXX

INP1 X | >8] ouT1 INP1 X Heizen |8 | OUT1 INP1 x AUF | 8| OUT1

INP5 Dl out2 INP5 {1 oute INP5 =17 out2

INP6 7| ouT4 INPE 7| ouT4 INP6 ” 2lsly| ours
D) outs Ul outs D outs

Stetiger Regler, Zweipunktregler + Dreipunktschrittregler +

1 xw-Alarm, 2 Istwertalarme 2 |stwertalarme Istwertalarm

9407-924-XXXXX 9407-924-1X2XX 9407-924-X1XXX

INPT % | —>8|ouTt INPT X > 8| oUT1 INP1 X Ji 28| OUT1

INP5 |1 Dl out2 INP5 - 0| ouT2 INP5 My2 |B|ouT2

INP6 | | xeff | out4 INPE 7| out4 INP6 >0 out4
N T Dl outs di4  [stardstop Enae| 0| OUTS INP3 > outs
di5 reset INP4 8| OUT3

Verhaltnisregler (stetig), Programmregler (stetig), Stetiger Regler "split-range”

1 xw-Alarm, 2 Istwertalarme 1 xw-Alarm 1 xw-Alarm, 1 Istwertalarm
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Echtzeituhr (optional)

Gangreserve von mindestens 2 Tagen
durch eigene Kondensatorpufferung.

FRONTSCHNITTSTELLE (Standard)

Anschluf? an der Geratefront Uber
PC-Adapter (siehe “Zusatzteile”). Uber
das Engineering Tool ET/KS 94 kann der
KS 94 konfiguriert, parametriert und be-
dient werden.

BUSSCHNITTSTELLE (OPTION B)

TTL UND RS
422/485-SCHNITTSTELLE
Galvanisch getrennt, wahlweise TTL-Pe-
gel oder RS 422/485

Anmerkung: Bei TTL-Pegel ist zur Um-
setzung auf RS 422/485 ein Schnittstel-
lenmodul erforderlich (siehe
Zusatzgerate)

Protokoll: ISO 1745

Baudrate: 2400/4800/9600/19.200 Baud
Adressbereich: 00...99

Anzahl der Regler pro Bus:
Mit RS 422/485: 32

Mit TTL-Pegel: max. 32 Schnittstellen-
module an einem Bus. Dariiber hinaus
wird die Anzahl nur durch den Adressbe-
reich begrenzt.

PROFIBUS-DP SCHNITTSTELLE
» Siehe Datenblatt 9499 737 37233

INTERBUS SCHNITTSTELLE
» Siehe Datenblatt 9498 737 36733

UMGEBUNGSBEDINGUNGEN

Zuldssige Temperaturen
Betriebstemperatur: 0...50°C
Lagerung/Transport: -20...60°C

Klimatische Anwendungsklasse

KUF nach DIN 40 040. Relative Feuchte:
75% im Jahresmittel. Keine Betauung

Erschiitterung und Sto8

Schwingungspriifung Fc
nach DIN 68-2-6 (10...150 Hz). Gerat in

Betrieb: 1g bzw. 0,075 mm. Gerét nicht
in Betrieb: 2g bzw. 0,175 mm

Schockpriifung Ea
nach DIN IEC 68-2-27 (15g, 11ms)

ELEKTROMAGNETISCHE
VERTRAGLICHKEIT

Erfiillt EN 50 081-2 und EN 50 082-2

Elektrostatische Entladung

nach EN 61000-4-2
8 kV Luftentladung
4 kV Kontaktentladung

Elektromagnetisches HF-Feld
nach EN 61000-4-3

80...17000 MHz, 10 V/m
EinfluR: <1%

Leitungsgebundene Hochfrequenz

nach EN 61000-4-6
0,15...80 MHz, 10 V
EinfluR: <1%

Niederfrequentes Magnetfeld

nach EN 61000-4-8
Kein Einfluld bei 50 Hz, 30 A/m

Schnelle Transienten (Burst)

nach EN 61000-4-4
2 kV auf Leitungen flr Hilfsenergie und
Signalleitungen

Energiereiche Einzelimpulse (Surge)
nach EN 61000-4-5. 1 kV symmetrisch
bzw. 2 kV asymmetrisch auf Leitungen
far Hilfsenergie. 0,5 kV symmetrisch
bzw. 1 kV asymmetrisch auf Signalleitungen.

ALLGEMEINES

Gehéduse
Einschub, von vorne steckbar

Werkstoff: Makrolon 9415 schwer ent-
flammbar, selbstverléschend Brennbar-
keitsklasse: UL 94 VO

Schutzart

Nach DIN 40 050/IEC 529
Geratefront: IP 65
Gehause: IP 20
Anschlisse: IP 00

Sicherheit

Entspricht EN 61010-1 (VDE 0411-1):
Uberspannungskategorie Il
Verschmutzungsgrad 2
Arbeitsspannungsbereich 300 V
Schutzklasse |

Typgepriift nach DIN 3440

Damit einsetzbar in:
Wérmeerzeugungsanlagen mit
Vorlauftemperaturen bis 120°C nach DIN 4751
HeilBwasseranlagen mit Vorlauftemperaturen von
mehr als 110°C nach DIN 4752
Wérmedlbertragungsanlagen mit organischen
Waérmetrdgern nach DIN 4754
Olfeuerungsanlagen nach DIN 4755

Industrie- und ProzeRregler KS 94

CE-Kennzeichen

Erflllt Richtlinien fir — “Elektromagneti-
sche Vertraglichkeit” und die “Nieder-
spannungsrichtlinie”

(— Sicherheit).

Elektrische Anschliisse
Flachsteckmesser 1 x 6,3 mm oder 2 x
2,8 mm nach DIN 46 244

Montageart

Tafeleinbau mit je zwei Befestigungsele-
menten oben/unten.

Gebrauchslage: Beliebig

Gewicht ca. 1,5 kg maximal

Zubehor

Bedien- und Sicherheitshinweise (D/E/F),
4 Befestigungselemente,

Handbuch auf Bestellung

ZUSATZGERATE

SCHNITTSTELLENMODUL

An das Schnittstellenmodul kdnnen max.

16 Gerate mit TTL-Schnittstelle ange-
schlossen werden. Der Anschlufé erfolgt
Uber das separat zu bestellende Schnitt-
stellenkabel (1m). Uber die RS 422/485-
Schnittstelle (D-Steckerbuchse) werden
die Daten bis zu einer Entfernung von 1
km Ubertragen.

Hilfsenergie

24 VAC, 230 VAC, 115 VAC, je nach Be-
stellung

Toleranz: + 10...-15%

Frequenz: 48...62 Hz
Leistungsaufnahme: ca. 5 VA

Anschlul3

Schraubklemmen: 2,5 mm? eindréhtig
oder 1,5 mm? feindrahtig.

Montage

Auf Normschiene nach DIN-EN 50 035

Bertihrungsschutz
Als Einbaugerét in Schutzart IP 00



Zulassige Temperaturen
Nenngebrauch: 0...60°C
Lagerungstemperatur: -20...+60°C

Relative Feuchte <75% im Jahresmittel,
keine Betauung

Abmessungen
LxBxH (mm): 158 x 78 x 60

Gewicht: ca. 0,45 kg

ENGINEERING TOOL ET/KS 94

PC-Programm zur Konfiguration, Parame-
trierung und Bedienung (Inbetriebnah-
me) der KS 94 und KS 92 Regler.
AuRerdem werden alle Einstellungen ar-
chiviert und bei Bedarf ausgedruckt.

In Verbindung mit — SIM/KS 94 steht
eine Trendgrafikanzeige der realen Pro-
zelddaten zur Verfligung!

Softwarevoraussetzung: Windows 3.11
oder Windows 95. Hardwarevorausset-
zung: Zum Anschlul® an den Regler ist
ein PC-Adapter (—Zusatzteile) erforder-
lich.

SIMULATION SIM/KS 94

PC-Programm zur Simulation der Regler
KS 92/ KS 94 und einer einstellbaren Re-
gelstrecke. Eingangssignale kdnnen vor-
gegeben werden. Dieses Programm
dient zum Test der Reglereinstellungen,
aber auch allgemein zum Kennenlernen
der Wechselwirkungen zwischen Reg-
lern und Regelkreisen.

Die Simulation kann Uber die “Fronttas-
ten” oder Uber das —Engineering-Tool
bedient werden.

Zur Ubersichtlichen Darstellung des Pro-
zeldverlaufs dient eine Trendgrafikanzei-
ge von ProzeRwerten. Diese kann auch
zur Visualisierung des Prozefdverlaufs im
Engineering Tool eingesetzt werden.
Aufgezeichnete Daten konnen gespei-
chert und z.B. in Kalkulationsprogramme
importiert werden. Softwarevorausset-
zung: Windows 3.11 oder Windows 95.

Updates und Demosoftware auf:
www.pma-online.de
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BESTELLANGABEN FUR ZUSATZTEILE

Beschreibung

Bestell-Nr.

Schnittstellenkabel Tm

Schnittstellenmodul 230 VAC
Schnittstellenmodul 115 VAC
Schnittstellenmodul 24 VAC

9404 407 50011
9404 429 98001
9404 429 98011
9404 429 98021

PC-Adapter zum Anschlul® des Engineering Tools
Engineering Tool ET/KS 94
Engineering Tool ET/KS 94 10er Lizenz

Deutsch/Englisch
Deutsch/Englisch

9407 998 00001
9407 999 01801
9407 999 02801

Reglersimunlation SIM/KS 94
Reglersimunlation SIM/KS 94 10er Lizenz

Deutsch/Englisch
Deutsch/Englisch

9407 999 03801
9407 999 03901

MSI Server - 32 Bit DDE-Server

Deutsch/Englisch

Umsetzer RS 232 auf RS 422 (inkl. RS 232 Kabel, 10m Kabel RS422)

9407 999 07101
9407 998 00041

Engineering Set fur Profibus-DP

Engineering Set fur Profibus-DP
Anschlufsadapter PROFIBUS Schraubklemmen
Anschluf’adapter PROFIBUS Sub-D

Deutsch
Englisch

9407 999 05201
9407 999 05101
9407 998 00021
9407 998 00031

Bedienungsanleitung

Deutsch
Englisch
Franzosisch

9499 040 44218
9499 040 44211
9499 040 44232

Handbuch

Deutsch
Englisch
Franzdésisch

9499 040 44818
9499 040 44811
9499 040 44832

Bedienungsanleitung Schnittstelle ISO 1745

Deutsch
Englisch

9499 040 45018
9499 040 45011
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AUSFUHRUNGEN

ofafo [8[ [ JL[] ][]
A A A A

Flachsteckmesser
Schraubklemmen
._ ) KS94 2
GRUNDGERAT { KS 94 mit Zweileiterspeisung 3
(90...250V AC 4 Relais
NETZTEIL UNDp | 90...250V AC 3 Relais + Stromausgang
PROZESSAUSGANGE | 24V UC 4 Relais
L 24V UC 3 Relais + Stromausgang
( keine Schnittstelle
TTL-Schnittstelle + 5 di+ 4 do
RS422/485 + 5 di+ 4 do + Uhr
PROFIBUS-DP + 5 di+ 4 do
\ Interbus + 5 di+ 4 do
keine Erweiterung 0
INP3, INP4, QUT3, 5 di + 2 do 1
0uT3 5

{ keine Zusatzfunktionen 0

Universalausfiihrung
stetig/schaltend

Universalausfiihrung
stetig/schaltend

00 NP>
O N AW —P>
A -

OPTION B {
SCHNITTSTELLE

BN = o

OPTION C
ERWEITERUNGEN

ZUSATZFUNKTIONEN 1 MeRwertkorrektur 1

MeRwertkorrektur + Programmgeber 2
Standardeinstellung

2-Punktregler

3-Punkt-Schrittregler

Stetiger Regler (Stromausgang erforderlich)
3-Punktregler (Logik/Relais, Stromausgang erforderlich)

3-Punkt-Schrittregler als 3-Komponentenregler
(INP3, INP4 erforderlich)

Stetiger Regler als 3-Komponentenregler 6
(INP3, INP4 erforderlich)

Einstellung nach Angabe 9

VOREINSTELLUNG {

ST AW N = O

DAC® st ein ein eingetragenes Warenzeichen
der Regelungstechnik Kornwestheim GmbH.

Deutschland Osterreich

PMA PMA

Prozel3- und Maschinen- ProzelR- und Maschinen-Automation GmbH
Automation GmbH Zweigniederlassung Osterreich
Miramstral3e 87, D-34123 Kassel Triester Str. 66, A-1100 Wien

Tel.: (0561) 505 - 1307 Tel: +43/1/60101-1865

Fax: (0561) 505 - 1710 Fax: +43/1/60101-1911

E-mail: mailbox@pma-online.de E-mail: et.pma-wien@telecom.at

Internet: http://www.pma-online.de Internet: http://www.pma-online.de
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